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DISPOSITIF ADAPTE POUR LANCER ET RECUPERER UN ENGIN MARIN, COMPRENANT

UNE JUPE DE GUIDAGE DE L’ENGIN MARIN

(57) Dispositif (16) pour lancer et récupérer un engin
marin (14), comprenant une structure de réception (20)
flottante définissant un espace de réception (28) de
I'engin marin et une ouverture (30) d’acceés, la structure
de réception comprenant :

- deux parties latérales (32A, 32B) s’étendant selon une
direction d’engagement (L) et situées de part et d’autre
de I'espace de réception,

- un élément d’armature (34A) tubulaire reliant les deux
parties latérales et situé sous I'espace de réception,
I'ouverture étant délimitée au moins par les deux parties
latérales et I'élément d’armature. Le dispositif comprend
une jupe (24) comprenant un matériau élastomeére, la
jupe comportant une portion avant fixée sur I'élément
d’armature, deux portions latérales fixées sur la structure
de réception, et une portion médiane inclinée vers le bas
et formant une rampe (58) adaptée pour guider une
étrave de I'engin marin vers 'ouverture lors d’'une récu-
pération.
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Description

[0001] La présente invention se situe dans le domaine
des dispositifs pour lancer et récupérer des engins ma-
rins, tels que des engins autonomes ou pilotés a distance
ou classiquement, de surface ou sous-marins (connus en
anglais en tant que USV, pour Unmanned Surface Ve-
hicle, et UUV pour Unmanned Underwater Vehicle).
Parmi les véhicules de surface, certains sont des ba-
teaux gonflables a coque rigide, ou RHIB (en anglais
Rigid Hull Inflatable Boat).

[0002] L’invention concerne également un ensemble
comprenant un tel dispositif et I'engin marin.

[0003] Un tel dispositif est en général mis en oeuvre
depuis un navire de surface faisant route, et fait partie
d’un systéme de lancement et de récupération connu
sous le nom de LARS (en anglais Launch And Recovery
System). Ceci permet de lancer I'engin marin a partir du
navire de surface et de le récupérer a bord du navire de
surface via le dispositif.

[0004] Le dispositif comprend une structure de récep-
tion adaptée pour flotter sur une étendue d’eau, telle
gu’une mer ou un océan, la structure de réception défi-
nissant un espace de réception de I'engin marin et une
ouverture d’accés a I'espace de réception. L'engin marin
est destiné, lors d’'une récupération, a s’engager dans
I'espace de réception selon une direction d’engagement
définie par la structure de réception, en passant par
I'ouverture d’'acces.

[0005] La structure de réception comprend au moins
deux parties latérales s’étendant selon la direction d’en-
gagement et situées de part et d’autre de I'espace de
réception, et des éléments d’armature tubulaires, ou
varangues, reliant les deux parties latérales 'une a l'au-
tre transversalement et situés dans I'eau sous I'espace
de réception. Les éléments d’armatures sont en général
successifs dans la direction d’engagement et forment un
fond lacunaire du dispositif, sur lequel I'engin marin
repose une fois regu dans I'espace de réception. L'ou-
verture d’acces est délimitée notamment par les deux
parties latérales et le premier des éléments d’armatures.
[0006] Du fait de mouvements relatifs de I'engin marin
par rapport au dispositif, notamment dus a I'état de la
mer, il existe un risque de choc, éventuellement assez
violent, de I'étrave de I'engin marin sur le premier des
éléments d’armature lorsque l'engin marin s’engage
dans I'espace de réception, c’est-a-dire lors d’'une récu-
pération. Ces impacts, répétés a chaque récupération,
sont susceptibles d’'endommager le dispositif en créant
des fissures dans la structure de réception, et donc de
provoquer une indisponibilité ou un besoin de mainte-
nance.

[0007] Le but de linvention est alors de pallier ce
probléme, c’est-a-dire d’améliorer la disponibilité du dis-
positif et réduire son besoin de maintenance.

[0008] A cet effet, I'invention a pour objet un dispositif
selon la revendication 1.

[0009] Suivant d'autres aspects avantageux de l'in-
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vention, le dispositif comprend une ou plusieurs des
caractéristiques correspondant aux revendications 2 a
9, prise(s) isolément ou suivant toutes les combinaisons
techniquement possibles.

[0010] L’inventionaégalementpourobjetunensemble
selon la revendication 10.

[0011] Linvention apparaitra plus clairement a la lec-
ture de la description qui va suivre, donnée uniquement a
titre d’exemple non limitatif, et faite en référence aux
dessins dans lesquels :

- lafigure 1 est une vue de dessus, schématique, d’'un
ensemble selon l'invention, 'ensemble étant en po-
sition latérale par rapport a un navire mere,

- lafigure 2 est une vue schématique, en perspective
d’'un dispositif selon l'invention compris dans I'en-
semble représenté sur la figure 1,

- la figure 3 est une vue schématique partielle, en
perspective, du dispositif représenté sur les figures
1 et 2, la vue étant centrée sur une jupe du dispositif,

- la figure 4 est une vue schématique, partielle, de
I'ensemble représenté surlafigure 1, en coupe selon
un plan médian du dispositif, la vue étant centrée sur
un élément d’armature, le plan médian étant per-
pendiculaire a I'élément d’armature, et

- la figure 5 est une vue partielle de dessous d’'un
dispositif constituant une variante du dispositif re-
présenté sur les figures 1 a 4.

[0012] Enréférencealafigure 1,ondécritunensemble
10 selon l'invention.

[0013] L'ensemble 10 est en position latérale a un
navire mére 12. Le navire mere 12 et 'ensemble 10
forment un systéme de lancement et de récupération
(ou LARS) d’'un engin marin 14.

[0014] En variante (non représentée), 'ensemble 10
est par exemple en position arriére par rapport au navire
mere 12.

[0015] L’ensemble 10 comprendl'engin marin 14, etun
dispositif 16 (figures 2 a 4) adapté pour lancer et récu-
pérer I'engin marin, qui est avantageusement stocké
dans ou sur le navire mére 12 aprés récupération.
[0016] Lenavire mére 12 estavantageusementadapté
pour stocker d’autres engins marins (non représentés),
adaptés pour étre lancés et récupérés par le dispositif 10
ou un autre dispositif similaire (non représenté), puis
éventuellement stockés a nouveau dans le navire mere.
[0017] L’engin marin 14 est avantageusement un en-
gin autonome ou piloté a distance, de surface ou sous-
marin, par exemple de type USV, UUV ou RHIB men-
tionnés ci-dessus. L'engin marin 14 peut aussi étre un
engin piloté classiquement.

[0018] Par exemple, le dispositif 16 est relié au navire
meére 12 par des cables 18 (symbolisés sur la figure 1).
[0019] Avantageusement, le dispositif 16 peut étre lui-
méme transporté dans ou sur le navire meére 12, notam-
ment lorsque ce dernier fait route. Le dispositif 16 est
avantageusement mis a I'eau lorsqu’il faut lancer ou
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récupérer un ou des engins marins.

[0020] Comme visible sur la figure 2, le dispositif 16
comprend une structure de réception 20 adaptée pour
flotter sur une étendue d’eau 22, par exemple un océan
ou une mer, et une jupe 24. Dans I'exemple, le dispositif
16 comprend en outre deux bras 26A, 26B sur lesquels la
jupe 24 est fixée.

[0021] La structure de réception 20 définit un espace
de réception 28 de I'engin marin 14 et une ouverture 30
d’accés al'espace de réception 28, 'engin marin 14 étant
destiné, lors d’une récupération, a s’engager dans l'es-
pace de réception selon une direction d’engagementL en
passant par I'ouverture.

[0022] La direction d’engagement L est définie par la
structure de réception 20 et est une direction longitudi-
nale du dispositif 16 dans I'exemple, avantageusement
sensiblement horizontale lorsque le dispositif est a I'é-
quilibre sur I'étendue d’eau 22. Par exemple, la direction
d’engagement L est sensiblement paralléle a une direc-
tion longitudinale L’ du navire mére 12.

[0023] Le sens d’engagement définit un sens avant A
dans la direction d’engagement L, le sens avant permet-
tant de définir un c6té avant et un cété arriere du dispositif
16.

[0024] On définit également une direction transversale
T perpendiculaire a la direction d’engagement L et des-
tinée a étre sensiblement horizontale lorsque le dispositif
16 estal’équilibre surI'étendue d’eau 22, et une direction
V perpendiculaire a la direction d’engagement L et a la
direction transversale T, et verticale dans I'exemple
lorsque le dispositif est a I'équilibre.

[0025] La structure de réception 20 comprend deux
parties latérales 32A, 32B s’étendant selon la direction
d’engagement L et situées de part et d’autre de I'espace
de réception 28 dans la direction transversale T. La
structure de réception 20 comprend un élément d’arma-
ture 34A, ou varangue.

[0026] Dans I'exemple, la structure de réception 20
comprend d’autres éléments d’armatures 34B a 34D
structurellement analogues a [I'élément d’armature
34A. Les éléments d’armatures 34A a 34D définissent
un fond 36 lacunaire, du dispositif 16, formant avanta-
geusement avec les deux parties latérales 32A, 32B un
berceau définissant au moins en partie I'espace de ré-
ception 28.

[0027] Avantageusement, |a structure de réception 20
comprend des portiques 38A, 38B pour permettre de
soulever le dispositif 16 ou I'ensemble 10 par des moyens
non représentés, et comprend aussi des protections 40
disposées sur les éléments d’armature 34A a 34D. La
structure de réception 20 comprend avantageusement
d’autres éléments classiques dans ce genre de structure
et qui ne seront pas décrits ici.

[0028] L’élément d’armature 34A, les deux parties la-
térales 32A, 32B, et dans I'exemple le portique 38A,
définissent I'ouverture 30.

[0029] Selon des variantes non représentées, les au-
tres éléments d’armatures 34B a 34D ne sont pas ana-
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logues al'élément d’'armature 34A, etle fond 36 n'est par
exemple pas aussi lacunaire que dans I'exemple.
[0030] Les deux parties latérales 32A, 32B forment
avantageusement des flotteurs et se rejoignent dans
'exemple vers I'avant du dispositif 16 pour former une
proue.

[0031] L'ouverture 30 s’étend par exemple perpendi-
culairement a la direction d’engagement L.

[0032] L’élément d’armature 34A est tubulaire et relie
les deux parties latérales 32A, 32B 'une a l'autre trans-
versalement et est situé sous I'espace de réception 28.
L’élément d’armature 34A comprend par exemple plu-
sieurs tubes 42 successifs, et avantageusement des
panneaux de fixation 44 rapportés sur au moins certains
des tubes 42 de I'élément d’armature.

[0033] Par exemple, [I'élément darmature 34A
comporte deux portions latérales 46A, 46B avantageu-
sementinclinées par rapport aladirectiontransversale T,
et une portion médiane 44C reliant mécaniquement les
deux portions latérales entre elles.

[0034] Dans/l'exemple, les deux bras 26A, 26B s’éten-
dent a partir de I'élément d’armature 34A vers l'arriére
dans la direction d’engagement L. Les deux bras 26A,
26B sont situés de part et d’autre de la jupe 24 dans la
direction transversale T. Les deux bras 26A, 26B sont par
exemple tubulaires et comprennent avantageusement
des panneaux de fixation 48.

[0035] La jupe 24 comprend un matériau élastomeére,
avantageusement résistant al'eau de mer, et al'abrasion
etaux chocs répétés d’'une étrave 50 de I'engin marin 14.
[0036] Lajupe 24 comporte une portion avant 52 fixée
sur ’élément d’armature 34A, et deux portions latérales
54A, 54B fixées sur la structure de réception 20, dans
I’'exemple respectivement sur les deux bras 26A, 26B.
[0037] Lajupe24s’étendverslarriere dansladirection
d’engagement L a partir de I'élément d’armature 34A et
comporte au moins une portion médiane 56 située entre
les portions latérales 54A, 54B dans la direction trans-
versale T, la portion médiane 56 étantinclinée vers le bas
par rapport a la direction d’engagement L et formant une
rampe 58 adaptée pour guider I'étrave 50 de I'engin
marin 14 vers 'ouverture 30 lors de la récupération.
[0038] Lajupe 24 comprend parexemple une bache 60
(formant une nappe), et/ou un réseau de sangles 62
(symbolisé sur la figure 3).

[0039] La jupe 24 comporte par exemple un bord ar-
riere 64 libre ayant une forme donnée lorsque le dispositif
16 flotte sur I'étendue d’eau 22 et est immobile par
rapport a I'étendue d’eau. La jupe 24 présente avanta-
geusement une rigidité adaptée pour qu’aucun point du
bord arriere 64 ne se déplace de plus de 50 mm par
rapport a la structure de réception 20 lorsque le dispositif
16 se déplace a 5,0 noeuds par rapport a I'étendue d’eau
22 dans la direction d’engagement L dans le sens avant
A.

[0040] A cet effet, la jupe 24 est avantageusement
retenue par une ou plusieurs sangle 67 s’étendant entre
I'élément d’armature 34A, en particulier sa portion mé-
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diane 46C, et une surface inférieure 68 de la jupe. Ceci
aide la jupe 24 a conserver sa forme.

[0041] La jupe 24 présente avantageusement une
souplesse adaptée pour que la jupe 24 s’écrase vertica-
lement d’'une distance D lorsque le dispositif 16 est en-
treposé surune surface S plane horizontale (figure 4), par
exemple dans un hangar (non représenté) du navire
meére 12, de sorte que le dispositif 16 occupe sensible-
ment la méme position par rapport a la surface S en
présence ou en I'absence de la jupe 24.

[0042] Par exemple, la jupe 24 présente en tout point
une épaisseur E comprise entre 15 et 45 mm.

[0043] Avantageusementlajupe 24 estfixéeal'aidede
plaques 65 boulonnées sur les panneaux de fixation 44,
48, lajupe étant prise en sandwich entre les plaques 65 et
les panneaux de fixation 44, 48. Les plaques 65 sont par
exemple regues dans des rainures ou des épaulements
(non représentées) définies par la jupe 24, afin que les
plagues 65 et les boulons 66 ne soient pas saillants par
rapport a la jupe.

[0044] La portion avant 52 de la jupe 24 définit avan-
tageusement avec la direction d’engagement L un angle
o au niveau de I'élément d’armature 34A dans un plan
médian M du dispositif 16 perpendiculaire a la direction
transversale T, ledit angle o étant inférieur a 30°, de
préférence inférieur a 25°. Ceci permet de limiter la
trainée de la jupe 24 dans I'eau et d’éviter que la jupe
ne décroche.

[0045] Avantageusement, la portion médiane 56 de la
jupe 24 présente une forme bombée dont la convexité est
tournée vers le bas. Dit autrement, 'angle d’attaque de la
jupe 24 diminue en approchant du bord arrieére 64. Par
exemple, la portion médiane 56 de la jupe 24 définit avec
la direction d’engagement L un angle $ au niveau d’'un
bord arriére 64 dans le plan médian M, ledit angle  étant
inférieur a 10°, de préférence inférieur a 5°. Ceci a
également pour effet de réduire la trainée et d’éviter
que la jupe 24 ne décroche.

[0046] Le matériau élastomére est par exemple du
polyuréthane, du polychloropréne ou du silicone.
[0047] Selon une variante représentée sur la figure 5,
la portion avant 52 de la jupe 24 est fixée uniquement sur
la portion médiane 46C de I'élément d’armature 34A et
estlibre par rapport aux deux portions latérales 46A, 46B
del’élémentd’armature. Cecifacilite la fixation de jupe 24
et I'obtention de la forme bombée décrite ci-dessus.
[0048] Selon une variante non représentée, les deux
bras 26A, 26B n’existent pas et les deux portions laté-
rales 54A, 54B de la jupe 24 sont par exemple fixées
respectivement sur les deux parties latérales 32A, 32B
de la structure de réception 20.

[0049] Les protections 40 sont situées sur le dessus
d’au moins certains des tubes 42 des éléments d’arma-
ture 34A a 34D et sont adaptées pour éviter un contact
directentre I'étrave 50 de I'engin marin 14 et les tubes 42.
Les protections 40 fixées sur I'élément d’armature 34A
sont avantageusement situées dans le prolongement de
la jupe 24 autour de I'élément d’armature 34A.
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[0050] Grace aux caractéristiques décrites ci-dessus,
lajupe 24 permet de guider’étrave 50 de I'engin marin 14
vers |'ouverture 30, évitant ainsi des impacts répétés et
violents sur I'élément d’armature 34A. La jupe 24 agit
comme une rampe 58 ou pseudo-rampe. Ceci réduit le
besoin de maintenance du dispositif 16 et améliore sa
disponibilité.

[0051] Lajupe 24 est en matériau(x) résistant avanta-
geusement a I'eau de mer, et a I'abrasion et aux impacts
répétés de I'étrave 50 de I'engin marin 14.

[0052] La jupe 24 permet d’agrandir le cdne d’entrée
de I'engin marin 14 dans la structure de réception 20, et
ainsi de capter I'engin marin en dépit de mouvements
relatifs potentiellement importants, notamment le tan-
gage et le pilonnement de I'étrave 50.

[0053] Graceasarelative souplesse, lajupe 24 amortit
également l'arrivée de I'engin marin 14 avant que ce
dernier ne passe sur I'élément d’armature 34A et n’entre
dans I'espace de réception 28. La jupe 24 peut aussi
s’écraser verticalement en cas d’entreposage du dispo-
sitif 16 sur la surface S, par exemple dans le hangar du
navire mére 12.

[0054] Grace a sa relative rigidité et a la ou aux éven-
tuelles(s) sangle(s) 67, la jupe 24 ne change pas trop de
forme, méme lorsque le dispositif 16 avance a 5,0 noeuds
sur I'étendue d’eau 22 dans la direction d’engagement L
dans le sens avant A.

Revendications

1. Dispositif (16) adapté pour lancer et récupérer un
engin marin (14), le dispositif (16) comprenant une
structure de réception (20) adaptée pour flotter sur
une étendue d’eau (22), la structure de réception
(20) définissant un espace de réception (28) de
I'engin marin (14) et une ouverture (30) d’accés a
I'espace de réception (28), I'engin marin (14) étant
destiné, lors d’une récupération, a s’engager dans
I'espace de réception (28) selon une direction d’en-
gagement (L) définie par la structure de réception
(20) en passant par I'ouverture (30) selon un sens
avant(A), la structure de réception (20) comprenant :

- au moins deux parties latérales (32A, 32B)
s’étendant selon la direction d’engagement (L)
et situées de part et d’'autre de I'espace de
réception (28) selon une direction transversale
(T) perpendiculaire a la direction d’engagement
(L),

- au moins un élément d’armature (34A) tubu-
laire reliant les deux parties latérales (32A, 32B)
'une a l'autre transversalement et situé sous
I'espace de réception (28), 'ouverture (30) étant
délimitée au moins par les deux parties latérales
(32A, 32B) et I'élément d’armature (34A),

caractérisé en qu’il comprend une jupe (24) compre-
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nant un matériau élastomeére, la jupe (24) compor-
tant une portion avant (52) fixée sur I'élément d’ar-
mature (34A), et deux portions latérales (54A, 54B)
fixées sur la structure de réception (20), la jupe (24)
s’étendant vers 'arriére dans la direction d’engage-
ment a partir de I'élément d’armature (34A) et
comportant au moins une portion médiane (56) situ-
ée entre les portions latérales (54A, 54B) dans la
direction transversale (T), la portion médiane (56)
étant inclinée vers le bas par rapport a la direction
d’engagement (L) et formant une rampe (58) adap-
tée pour guider une étrave (50) de I'engin marin (14)
vers I'ouverture (30) lors de la récupération.

Dispositif (16) selon la revendication 1, dans lequel
la jupe (24) comprend :

- une bache (60), et/ou
- un réseau de sangles (62).

Dispositif (16) selon la revendication 1 ou 2, dans
lequel la jupe (24) :

- comporte un bord arriere (64) libre ayant une
forme donnée lorsque le dispositif (16) flotte sur
I'étendue d’eau (22) et est immobile par rapport
a I'étendue d’eau (22), et

- présente une rigidité adaptée pour qu’aucun
point du bord arriére (64) ne se déplace de plus
de 50 mm par rapport a la structure de réception
(20) lorsque le dispositif (16) se déplace a 5,0
noeuds par rapport a I'étendue d’eau (22) dans
ladirection d’engagement (L) dansle sens avant
(A).

Dispositif (16) selon I'une quelconque des revendi-
cations 1 a 3, dans lequel la jupe (24) présente une
souplesse adaptée pour que la jupe (24) s’écrase
verticalement lorsque le dispositif (16) est entreposé
sur une surface (S) plane horizontale, de sorte que le
dispositif (16) occupe sensiblement la méme posi-
tion par rapport a la surface (S) en présence ou en
I'absence de la jupe (24).

Dispositif (16) selon 'une quelconque des revendi-
cations 1 a 4, dans lequel :

- la portion avant (52) de la jupe (24) définit avec
la direction d’engagement (L) un angle (o) au
niveau de I'élément d’armature (34A) dans un
plan médian (M) du dispositif (16) perpendicu-
laire a la direction transversale (T), ledit angle
(o) étant inférieur a 30°, et/ou

-la portion médiane (56) de la jupe (24) présente
une forme bombée dont la convexité esttournée
vers le bas, la jupe (24) comprenant un bord
arriére (64) libre, la portion médiane (56) défi-
nissant avec la direction d’engagement (L) un
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10.

angle (B) auniveau d’'un bord arriére (64) dansle
plan médian (M), ledit angle (B) étant inférieur a
10°.

Dispositif (16) selon 'une quelconque des revendi-
cations 1 a 5, dans lequel le matériau élastomére est
du polyuréthane, du polychloropréne ou du silicone.

Dispositif (16) selon I'une quelconque des revendi-
cations 1 a 6, dans lequel la jupe (24) présente en
tout point une épaisseur (E) comprise entre 15 et 45
mm.

Dispositif (16) selon I'une quelconque des revendi-
cations 1 a 7, comprenant deux bras (26A, 26B)
s’étendant a partir de I'élément d’armature (34A)
vers l'arriére dans la direction d’engagement (L),
les deux bras (26A, 26B) étant situés de part et
d’autre de la jupe (24) dans la direction transversale
(T), les deux portions latérales (54A, 54B) de la jupe
(24) étant fixées respectivement sur les deux bras
(26A, 26B).

Dispositif (16) selon I'une quelconque des revendi-
cations 1 a8, dans lequel I'élément d’armature (34A)
comporte deux portions latérales (46A, 46B), et une
portion médiane (46C) reliant mécaniquement les
deux portions latérales (46A, 46B) entre elles, la
portion avant (52) de la jupe (24) étant fixée unique-
ment sur une portion médiane (46C) de I'élément
d’armature (34A) et étant libre par rapport aux deux
portions latérales (46A, 46B) de I'élément d’arma-
ture (34A).

Ensemble (10) comprenant un dispositif (16) tel que
décrit par 'une quelconque des revendications 1a 9,
et un engin marin (14) adapté, en cas de récupéra-
tion, pour s’engager dans I'espace de réception (28)
selon la direction d’engagement (L) en passant par
I'ouverture (30) selon le sens avant (A), larampe (58)
formée par la portion médiane (56) de la jupe (24)
guidant I'étrave (50) de I'engin marin (14) vers I'ou-
verture (30).
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