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(57)  Gargerat (1) umfassend eine Gehauseeinrich-
tung (2) und einen in der Gehauseeinrichtung (2) ver-
lagerbar aufgenommenen Auszug (3), wobei dem Aus-
zug (3) eine Rasteinrichtung (4) zugeordnet ist, um den
Auszug (3) in einer Rastposition (5) gegen ein unge-
wolltes Verschieben zu sichern. Dabei umfasst die Rast-
einrichtung (4) ein Rastelement (6) und eine Rastel-
ementaufnahme (7), wobei das Rastelement (6) in der
Rastposition (5) in der Rastelementaufnahme (7) aufge-
nommen und durch eine Vorbelastungseinrichtung (8) in
der Rastposition (5) gesichert ist. Es ist eine Sensorein-
richtung (24) umfasst, um zu erfassen, ob das Rastele-
ment (6) in der Rastposition (5) vorliegt. Bei dem Ver-
fahren zum Betreiben einer solchen Gareinrichtung wird
der Auszug (3) beim Verlagern mittels wenigstens einer
Rasteinrichtung (4) in wenigstens einer Rastposition (5)
gegen ein ungewolltes Verschieben gesichert wird, wo-
bei die Sensoreinrichtung (24) erfasst, ob das Rastele-
ment (6) in der Rastposition (5) vorliegt.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft Gargerat um-
fassend wenigstens eine Gehauseeinrichtung und we-
nigstens einen in der Gehauseeinrichtung verlagerbar
aufgenommenen Auszug. Dabei umfasst ein Auszug
insbesondere beispielsweise eine Schublade bzw. eine
Gargutschublade oder z. B. einen Garguttrager. Eine
derartige Schublade bzw. ein Garguttrager konnen dann
mit einer entsprechenden Mechanik, beispielsweise mit
einem Schienensystem, ein- und ausgefahren werden.
Die vorliegende Erfindung betrifft zudem ein Verfahren
zum Betreiben eines solchen Gargerates.

[0002] Es sind viele Gargerate Ausziigen wie z. B.
Schubladen oder Garguttragern bekannt geworden.
Auch Schubladen mit einem integrierten Garraum, so-
genannte Gargutschubladen, sind bekannt.

[0003] Bekannte Auszuge sind in der Regel Uber
Schienensysteme verfahrbar an einem Gehause aufge-
nommen. Dabei sind in der Regel die beiden Endpunkte,
also eine eingefahrene Stellung und eine ausgefahrene
Stellung des Auszugs Uber eine entsprechende Ausge-
staltung der Schienensysteme vorgegeben. Diese End-
punkte sind oft als Raststellungen ausgestaltet, sodass
ein Benutzer nicht versehentlich den Auszug aus der
Endlage herausbewegt.

[0004] Nachteilig hierbei ist, dass in der Regel keine
Zwischenpositionen vorgegeben werden kdnnen und
dass die Punkte Uber das Schienensystem vorgegeben
werden. Dadurch ist ein flexibleres Vorsehen von Rast-
stellungen bzw. Rastpositionen nicht moglich und ein
Schienensystem kann nur fiir einen speziellen Auszug
verwendet werden.

[0005] Auch eine Uberpriifung, ob sich ein Auszug
gerade in einer Rastposition oder zwischen Rastpositio-
nen befindet ist mit den bekannten Geraten nicht
moglich.

[0006] Es ist daher die Aufgabe der vorliegenden Er-
findung, ein Gargerat mit wenigstens einem Auszug be-
reitzustellen, bei welchem Rastpositionen flexibler vor-
gesehen werden kénnen, wobei insbesondere erkannt
wird, ob der Auszug in einer Rastposition vorliegt.
[0007] Diese Aufgabe wird geldst durch die ein Gar-
gerat mit den Merkmalen des Anspruchs 1 und durch ein
Verfahren zum Betreiben eines Gargerates mit den
Merkmalen des Anspruchs 13. Bevorzugte Weiterbildun-
gender Erfindung sind Gegenstand der Unteranspriiche.
Weitere Vorteile und Merkmale der Erfindung ergeben
sich aus den Ausfiihrungsbeispielen.

[0008] Das erfindungsgemafle Gargerat umfasst we-
nigstens eine Gehauseeinrichtung und wenigstens einen
in der Gehauseeinrichtung verlagerbar aufgenommenen
Auszug. Dabei ist dem Auszug wenigstens eine Rast-
einrichtung zugeordnet, um den Auszug in wenigstens
einer Rastposition gegen ein ungewolltes Verschieben
zu sichern. Dazu umfasst die Rasteinrichtung wenigs-
tens ein Rastelement und wenigstens eine Rastelement-
aufnahme, wobei das Rastelement in der Rastposition
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wenigstens abschnittsweise in der Rastelementaufnah-
me aufgenommen und durch wenigstens eine Vorbelas-
tungsrichtung in der Rastposition gesichert ist.

[0009] Eine vorteilhafte Ausgestaltung ist es, dass das
Gargerat wenigstens eine Sensoreinrichtung umfasst,
welche einerichtet und ausgefiihrt ist, zu erfassen, ob
das Rastelement bzw. der Auszug in einer Rastposition
vorliegt.

[0010] Ein Auszug ist erfindungsgemaf insbesondere
beispielsweise eine Garschublade mit den entsprech-
enden Bauteilen zur Verlagerung wie zum Beispiel ein
Schienensystem und/oder dergleichen. Ein Auszug kann
beispielsweise auch ein Garguttragerauszug sein, wel-
cher zum Beispiel bei einem konventionellen Garraum
eines Gargerates wie zum Beispiel einem Backofen vor-
gesehen sein kann. Dabei kann ein solcher Garguttra-
gerauszug an den inneren Seitenwandungen des Gar-
raumes befestigt sein oder aber auch zusammen mit der
Tidr ausgezogen werden.

[0011] Die Vorbelastungseinrichtung sichert vorzugs-
weise mit einer vorbestimmten Kraft, beispielsweise ei-
ner Federkraft, das Rastelement in der Rastelementauf-
nahme, sodass eine Rastposition sicher vorgegeben
werden kann. Dabei kann eine Vorbelastungseinrichtung
beispielsweise durch wenigstens eine Feder und/oder
wenigstens ein Federelement bereitgestellt werden un-
d/oder durch andere federnd belastete Bauteile bereit-
gestellt werden.

[0012] Die Rastposition kann insbesondere wenigs-
tens eine Bedien- und/oder Fiillposition des Auszuges
definieren. So ist es insbesondere mdglich, wenn der
Auszug eine Gargutschublade zur Verfligung stellt, dass
die Gargutschublade in einer vorbestimmten ausgezo-
genen Position zum Befiillen des Garraums in der Rast-
position fixiert wird.

[0013] Dabei kann eine Rastposition insbesondere
eine Durchgangsposition sein, wobei die Raststellungen
dann aus wenigstens zwei Richtungen eingenommen
und in zwei Richtungen verlassen werden kann. Eine
Rastposition kann je nach Ausgestaltung aber vorzugs-
weise auch wenigstens eine Endlage definieren, sodass
der Auszug nur in die Richtung aus der Rastelement-
aufnahme wieder heraus bewegt werden kann, namlich
aus der, aus welcher die Rastposition eingenommen
wurde.

[0014] Die Sensoreinrichtung ist dazu geeignet und
ausgebildet, zu erkennen bzw. zu detektieren, ob der
Auszug vorzugsweise das Rastelement in einer Rast-
position positioniert ist. Die Sensoreinrichtung wird ins-
besondere durch wenigstens einen Sensor und/oder
Schalter und/oder dergleichen bereitgestellt.

[0015] Wenn der Auszug nicht in einer Rastposition
vorliegt, ist dieser in einer Freigabeposition, in welcher
die Rasteinrichtung den Auszug nicht festlegt, sodass
dieser freigegeben ist und frei bewegt werden kann.
[0016] Das erfindungsgemafe Gargerat bietet viele
Vorteile. Ein erheblicher Vorteil ist, dass eine Verrastung
unabhangig von dem Auszug selbst erfolgen kann. Soist
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es insbesondere mdglich, die Rasteinrichtung in ver-
schiedenen Systemen zu verbauen oder sogar nach-
zurlsten. Weiterhin kdnnen je nach Ausgestaltung meh-
rere und insbesondere beliebige Rastposition definiert
werden, sodass eine besonders flexible Verwendung
eines Gargerates bzw. des Auszuges erfolgen kann.
[0017] Mittels der Sensoreinrichtung ist es moglich mit
bestimmten Rastpositionen die Freigabe von bestimm-
ten Funktionalitaten zu koppeln. Dies wirde den Nutz-
komfort des Gerates verbessern.

[0018] Im Stand der Technik sind lediglich Verrastung
in den Endpositionen bzw. Endlagen vorgesehen bzw.
bekannt, wobei die Endlagen unmittelbar z. B. Gber das
Schienensystem des Auszuges vorgegeben werden. Bei
dem erfindungsgemafRen Gargerat kdnnen je nach Aus-
gestaltung auch unabhangig von den Endpositionen
bzw. Endlagen Zwischenposition bzw. Durchgangsposi-
tionen als Rastposition eingenommen werden.

[0019] Durch das zuséatzliche Vorsehen einer Senso-
reinrichtung kann erreicht werden, dass neben der Si-
cherung des Auszuges in einer Rastposition auch eine
Uberpriifung der Rastposition erfolgen kann. So kann
durch die Kombination einer mechanischen und sensori-
schen/elektrischen Positionierung beispielsweise si-
chergestellt werden, dass ein Auszug bzw. beispielswei-
se eine Gargutschublade nur in sicheren Positionen ver-
wendet werden kann, was das Risiko von Fehlbedienun-
gen und Verletzungen minimiert.

[0020] Bei einer Gargutschublade kann dann bei-
spielsweise Uber die Festlegung der Schublade in den
beiden Endlagen (ausgezogen und eingeschoben) an
die jeweilige Rastposition eine bestimmte Funktionalitat
durch das Erkennen der entsprechenden Rastposition
bzw. Endlage mittels der Sensoreinrichtung gekoppelt
werden. Beispielsweise kénnte der nach oben auf-
schwingende Deckel einer Gargutschublade erst dann
freigegeben werden, wenn die ausgefahrene Rastposi-
tion erkannt wird. Ein Betrieb der Schublade kénnte an
das Vorliegenin der eingeschobenen Endlage bzw. Rast-
position gekoppelt werden.

[0021] Bevorzugt ist das Rastelement und/oder die
Rastelementaufnahme entlang der Verlagerungsrich-
tung des Auszuges angeordnet. So kann vorteilhaft eine
Rastposition entlang des Verfahrweges des Auszuges
vorgesehen werden.

[0022] Besonders bevorzugt sind das Rastelement
und/oder die Rastelementaufnahme der Gehauseein-
richtung und/oder dem Auszug zugeordnet. Dabei heif3t
zugeordnet insbesondere, dass das Rastelement un-
d/die Rastelementaufnahme an der Geh&useeinrichtung
und/oder einem Auszug angeordnet und/oder an diesen
ausgebildet sind.

[0023] In zweckmaligen Weiterbildungen sind das
Rastelement und/oder die Rastelementaufnahme dazu
geeignet und ausgebildet, wenigstens eine Endlage als
Rastposition zu definieren. Bei einer solchen Rastposi-
tion, welche eine Endlage definiert, kann das Rastele-
ment nur von einer Seite in die Rastelementaufnahme
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ein und wieder ausfallen.

[0024] In vorteilhaften Weiterbildungen ist das Rast-
element und/oder die Rastelementaufnahme dazu ge-
eignet und ausgebildet, wenigstens eine Zwischenposi-
tion als Rastposition zu definieren. Bei einer derartigen
Ausgestaltung kann das Rastelement die Rastelement-
aufnahme zu wenigstens zwei Seiten verlassen und aus
wenigstens zwei Richtungen in die Rastelementaufnah-
me hineingelangen.

[0025] Bevorzugt umfasst das Rastelement wenigs-
tens eine Rolle und die Rastelementaufnahme wird
durch wenigstens eine Aufnahme bereitgestellt, wobei
die Rolle mittels der Vorbelastungseinrichtung in der
Rastposition in der Aufnahme gehalten wird. Eine der-
artige Aufnahme kann beispielsweise eine Ausnehmung
in einem Bauteil oder aber auch ein aufgesetztes Bauteil
sein, in welches die Rolle gegen die Federkraft hinein-
fahrt und anschlie3end dort gehalten wird.

[0026] Besonders bevorzugtist die Aufnahme als Ver-
tiefung ausgebildet. Dabei ist insbesondere bevorzugt,
dass eine derartige Vertiefung beispielsweise in der Geh-
auseeinrichtung vorgesehen wird, und eine insbesonde-
re an dem Auszug angeordnete Rolle Uber die Gehau-
seeinrichtung rollt und dann mittels der Federkraft beim
Erreichen der Vertiefung bzw. der Rastposition in die
Vertiefung hineingedriickt und dort fixiert wird.

[0027] Vorzugsweise umfasst das Rastelement we-
nigstens einen Rastknopf, wobei die Rastelementauf-
nahme wenigstens eine Halteeinrichtung mit zumindest
einem Halteabschnitt umfasst, wobei der wenigstens
eine Halteabschnitt senkrecht zu der Bewegungsrich-
tung des Rastelements beweglich ist.

[0028] Gemal einer Ausfilhrungsform hat die Halte-
einrichtung wenigstens zwei relativ zueinander beweg-
bare Halteabschnitte.

[0029] Die Halteeinrichtung bildet mit dem wenigstens
einen Halteabschnitt oder den wenigstens zwei Halteab-
schnitten wenigstens eine Aufnahme fir den Rastknopf,
wobei die Halteabschnitte vorbelastet gegeneinander-
gedriickt werden. Dabei sind die beiden Halteabschnitte
insbesondere derart angeordnet und ausgebildet, dass
der Rastknopf zwischen die beiden Halteabschnitte fah-
ren und diese dabei leicht auseinander driicken kann,
sodass der Rastknopf in die Aufnahme zwischen den
beiden Halteabschnitten hineingelangen kann.

[0030] Halteeinrichtung mit wenigstens einem Halte-
abschnitt kann in der Art eines Mittelabstoppers ausge-
fuhrt sein.

[0031] Bevorzugt ist die Halteeinrichtung mit den we-
nigstens zwei Halteabschnitten einteilig ausgebildet. So
kanninsbesondere eine Halteeinrichtung beispielsweise
aus einem Blech oder einem Kunststoff hergestellt sein,
wobei die Halteabschnitte wenigstens geringfligig fe-
dernd beweglich zueinander vorgesehen sind. Dies kann
durch entsprechende Stanzungen oder Pragungen oder
eine andere geeignete Ausgestaltung des Materials er-
reicht werden.

[0032] In vorteilhaften Ausgestaltungen ist die Kraft
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der Vorbelastungseinrichtung einstellbar. So kann vor-
zugsweise das die notwendige Kraft zum Einnehmen der
Rastposition und/zum Verlassen der Rastposition auf
Vorlieben des Benutzers eingestellt werden.

[0033] Vorzugsweise sind wenigstens zwei Rastein-
richtung vorgesehen, die wenigstens zwei Rastpositio-
nen definieren. So kdnnen vorzugsweise pro Rastein-
richtung z. B. wenigstens ein Rastelement und wenigs-
tens eine Rastelementaufnahme vorgesehen sein, um
die verschiedenen Positionen zu definieren.

[0034] Vorzugsweise ist wenigstens eine Rasteinrich-
tung vorgesehen, welche wenigstens zwei Rastposition
definiert. So kann zum Beispiel ein Rastelement vorge-
sehen sein, welches vorzugsweise in zwei nacheinander
angeordnete Rastelementaufnahmen verlagert werden
kann, um bestimmte Rastposition zu definieren.

[0035] Bevorzugt umfasst die Sensoreinrichtung we-
nigstens einen Mikroschalter und/oder wenigstens einen
Reed-Kontakt und/oder wird durch wenigstens eine Mik-
roschalter bzw. Schalter und/oder wenigstens einen
Reed-Kontakt zur Verfligung gestellt. Durch die Verwen-
dung eines Mikroschalters, insbesondere bei der Ver-
wendung eines Kontaktschalters, kann auf einfache Art
und Weise erkannt werden, ob der Auszug in einer Rast-
position vorliegt. Auch die Verwendung von kapazitiven
oder induktiven Sensoren flr die Sensoreinrichtung ist
maoglich.

[0036] InzweckmaRigen Weiterbildungen ist die Sen-
soreinrichtung der Rasteinrichtung und insbesondere
dem Rastelement zugeordnet. Dabei kann insbesondere
ein Zusammenwirken der Sensoreinrichtung mit dem
Rastelement, der Rastelementaufnahme und/oder der
Vorbelastungseinrichtung vorgesehen sein.

[0037] Besonders bevorzugt wirkt die Sensoreinrich-
tung mit dem Rastelement zusammen. So kann je nach
Ausgestaltung einfach eine Erkennung einer Rastposi-
tion beispielsweise durch die Stellung des Rastelements
erfolgen. Dabei kann die Sensoreinrichtung z. B. durch
ein sich bewegendes Rastelement betatigt bzw. ausge-
I0st werden. So ist es unter anderem je nach Ausge-
staltung bevorzugt, dass das Rastelement in vorge-
spannter Position bzw. in der Freigabeposition den
Schalter betétigt und dass der Kontakt des Schalters
durch ein Verlagern des Rastelements in die Rastel-
ementaufnahme in der Rastposition aufgehoben wird.
[0038] Vorzugsweise ist die Sensoreinrichtung als ge-
meinsame Baugruppe mit dem Rastelement ausgebildet
ist. Vorzugsweise ist auch die Vorbelastungseinrichtung
in die gemeinsame Baugruppe integriert. So kann ein
besonders leicht zu installierendes System bereitgestellt
werden. Bei einer solchen Ausgestaltung ist bevorzugt,
dass die gemeinsame Baugruppe werkzeuglos montiert
werden kann, beispielsweise durch geeignete Rast- un-
d/oder Steckverbindungen.

[0039] Bevorzugt umfasst die Baugruppe eine Halte-
rung, in welcher das Rastelement geflihrt zwischen we-
nigstens einer Rastposition und wenigstens einer Frei-
gabeposition verlagerbar ist, wobei insbesondere we-
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nigstens ein bewegliches Teil der Halterung mit der Sen-
soreinrichtung zusammenwirkt.

[0040] Das erfindungsgemafie Verfahren eignet sich
zum Betreiben einer Gareinrichtung, wie zuvor beschrie-
benwurde. Dabeiwird der Auszug beim Verlagern mittels
wenigstens einer Rasteinrichtung in wenigstens einer
Rastposition gegen ein ungewolltes Verschieben gesi-
chert, wozu wenigstens ein Rastelement wenigstens ab-
schnittsweise in wenigstens einer Rastelementaufnah-
me aufgenommen und ich wenigstens eine Vorbelas-
tungseinrichtung in der Rastposition gesichert wird. Da-
bei erfasst bzw. erkennt wenigstens eine Sensoreinrich-
tung, ob das Rastelement bzw. der Auszug in der Rast-
position vorliegen.

[0041] Auch das erfindungsgemalfe Verfahren bietet
die Vorteile, wie sie zuvor schon zu dem erfindungsge-
malen Gargerat ausgefihrt wurden.

[0042] Bevorzugt muss die Kraft der Vorbelastungs-
einrichtung wenigstens teilweise tUberwunden werden,
um das Rastelement aus der Rastelementaufnahme
herauszubewegen. Bei einer derartigen Ausgestaltung
ist es insbesondere auch mdéglich, dass die Rastposition
fur einen Benutzer quasi kraftlos eingenommen wird.
Dies kann insbesondere dann erfolgen, wenn das Rast-
element als Rolle ausgebildet ist, welche in eine als
Vertiefung ausgebildete Rastelementaufnahme hinein-
fahrt. So wird relativ kraftlos durch das Ausziehen bzw.
Aufziehen des Auszuges eine Rastposition eingenom-
men. Um diese Rastposition wieder zu verlassen, muss
die Kraft der Vorbelastungseinrichtung iberwunden wer-
den, um das Rastelement wieder aus der Rastelement-
aufnahme herauszubewegen.

[0043] In zweckmaRigen Ausgestaltungen muss die
Kraft der Vorbelastungseinrichtung wenigstens teilweise
Uberwunden werden, um das Rastelement in die Rastel-
ementaufnahme hineinzubewegen. Dies kann insbeson-
dere dann der Fall sein, wenn das Rastelement als Rast-
knopf ausgebildetist und in eine Halteeinrichtung hinein-
gefahren werden muss. Dabei ist insbesondere dann,
wenn beim Einnehmen in der Rastposition ein Kraftauf-
wand gegen die Vorbelastungseinrichtung tberwunden
werden muss, auch das Ausfahren aus der Rastposition
nur mit einem Kraftaufwand mdglich.

[0044] Weitere Vorteile und Merkmale der vorliegen-
den Erfindung ergeben sich aus den Ausfiihrungsbei-
spielen, welche im Folgenden mit Bezug auf die beilie-
genden Figuren erlautert werden.

[0045] In den Figuren zeigen:

Figur 1 eine rein schematische Darstellung eines
Ausfihrungsbeispiels eines erfindungsge-
mafen Gargerats in drei Ansichten von der
Seite;

Figur 2 eine rein schematische Darstellung eines

weiteren Ausfiihrungsbeispiels eines erfin-
dungsgemalen Gargerats in zwei Ansich-
ten von der Seite;
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Figur 3 eine rein schematische Darstellung eines
anderen Ausflihrungsbeispiels eines erfin-
dungsgemafen Gargerats in drei Ansichten
von der Seite;

Figur 4 eine rein schematische Darstellung eines
nachsten Ausfihrungsbeispiels eines erfin-
dungsgemafien Gargerats in zwei Ansich-
ten von der Seite;

Figur 5 eine rein schematische Darstellung eines
weiteren Ausfuhrungsbeispiels eines erfin-
dungsgemalen Gargerats in drei Ansichten
von der Seite;

Figur 6 eine rein schematische Darstellung eines
anderen Ausflhrungsbeispiels eines erfin-
dungsgeméafen Gargerats in zwei Ansich-
ten von der Seite,

Figur 7 eine rein schematische Darstellung eines
Ausfiihrungsbeispiels einer Baugruppe um-
fassend eine Rasteinrichtung und eine Sen-
soreinrichtung in einer perspektivischen An-
sicht;

Figur 8 die Ausflihrung gemaR Figur 7 in einer rein
schematischen Explosionsansicht;

Figur 9 die Ausfiihrung gemaf Figur 7 in einer rein
schematischen Ansicht von oben;

Figur 10  die Ausfiihrung gemaf Figur 7 in einer rein
schematischen Ansicht von unten; und
Figur 11 die Ausfiihrung gemaf Figur 7 in einer rein
schematischen Ansicht von der Seite.

[0046] In Figur 1 ist rein schematisch ein erfindungs-
gemalies Gargerat 1 in drei Ansichten. Dabei erkennt
man, dass das Gargerat 1 eine Gehauseeinrichtung 2
umfasst, welche hier einen Auszug 3 umfasst. Der Aus-
zug 3 stellt dabei in dem gezeigten Ausfiihrungsbeispiel
eine Gargutschublade 50 zur Verfligung, welche hier
mittels eines Schienensystems 51 entlang der Verlage-
rungseinrichtung 9 bewegtwerden kann. Die drei Ansich-
ten zeigen dabei unterschiedliche Positionen der Gargut-
schublade 50 bzw. des Auszugs 3.

[0047] Erfindungsgemal ist dem Auszug 3 eine Rast-
einrichtung 4 zugeordnet, welche dazu geeignet und
ausgebildet ist, den Auszug in wenigstens einer Rast-
position 5 festzulegen, sodass der Auszug 3 in dieser
Rastposition 5 gegen ein versehentliches Bewegen bzw.
Verschieben gesichertist. Dabei ist der Auszug 3 in einer
Rastposition 5 in der mittleren Ansicht dargestellt.
[0048] Indem gezeigten Ausflihrungsbeispiel umfasst
die Rasteinrichtung 4 ein Rastelement 6 und eine Rastel-
ementaufnahme 7. Dabei ist hier das Rastelement 6 als
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Rolle 12 ausgebildet, welche uber eine Vorbelastungs-
einrichtung 8 an dem Auszug 3 aufgenommen ist. Die
Vorbelastungseinrichtung 8 wird hier durch eine Feder 19
zur Verfiigung gestellt.

[0049] Die Rastelementaufnahme 7 wird in dem ge-
zeigten Ausflhrungsbeispiel durch eine Aufnahme 13
bereitgestellt, welche hier als Vertiefung 14 ausgebildet
ist. Bei der Verlagerung des Auszugs 3 in Verlagerungs-
einrichtung 9 nach rechts rollt die Rolle 12 federnd ge-
lagert Uber eine Auflage 20, welche an der bzw. durch die
Gehdauseeinrichtung 2 ausgebildet ist. Sobald der Aus-
zug 3 die Rastposition 5 erreicht, wird durch die Kraft der
Vorbelastungseinrichtung 8 bzw. mittels der Feder 19 die
Rolle 12 in die Vertiefung 14 bzw. die Aufnahme 13
gedruckt. Dies ist in der mittleren Abbildung dargestellt.
Dabei ist die Rastposition 5 als Zwischenposition 11 bzw.
Durchgangsposition 21 vorgesehen, sodass der Auszug
3 die Rastposition 5 auch in Verlagerungsrichtungen 9
nach rechts wieder verlassen kann und, sodass der
Auszug noch weiter ausgezogen werden kann.

[0050] Hier in dem gezeigten Ausfiihrungsbeispiel ist
es vorgesehen, dass die Rastposition 5 beim Ausziehen
des Auszugs 3 nahezu kraftlos eingenommen wird, da-
durch, dass die Rolle 12 durch die Vorbelastungsein-
richtung beim Erreichen der Aufnahme 13 bzw. der Ver-
tiefung 14 in diese hineinrollt bzw. hineingedrickt wird.
Soll der Auszug 3 entweder nach links oder nach rechts
aus der Rastposition 5 weiterbewegt werden, muss eine
Kraft aufgewandt werden, um die Rolle 12 gegen die
Haltekraft bzw. die Kraft der Vorbelastungseinrichtung 8
wieder aus der Aufnahme 13 bzw. der Vertiefung hinaus-
zubewegen.

[0051] Je nach Ausgestaltung kdnnen weitere Vertie-
fungen 14 bzw. Aufnahmen 13 entlang der Auflage 20
vorgesehen werden, sodass auch weitere Rastposition 5
eingenommen werden kénnen.

[0052] Weiterhin ist dargestellt, dass eine Sensorein-
richtung 24 umfasst ist, welche hier als Mikroschalter 25
bzw. Kontaktschalter 26 ausgebildet ist.

[0053] Mittels eines derartigen Mikroschalters 25 bzw.
allgemein mittels einer entsprechenden Sensoreinrich-
tung 24 kann zuverlassig erkannt werden, ob der Auszug
3 bzw. hier die Gargutschublade in einer Position vorliegt,
in welcher das Rastelement 6 in einer Rastposition 5
vorliegt. So kann unter anderem beispielsweise durch
das erkennen einer Rastposition 5 mittels der Sensorein-
richtung 24 eine bestimmte Funktionalitat des Gargera-
tes nur freigegeben werden, wenn der Auszug 3 bzw. das
Rastelement 6 in einer definierten Lage vorliegt.

[0054] Indem hier gezeigten Ausfiihrungsbeispiel wird
der Mikroschalter 25 bzw. der Kontaktschalter 26 von
dem Rastelement 6 bzw. hier der Rolle 12 betatigt, wenn
das Rastelement 6 gegen die Kraft der Vorspanneinrich-
tung 8 eingefedert in einer Freigabeposition 29 vorliegt,
in welcher der Auszug frei beweglich ist.

[0055] Inder Rastposition 5 ist das Rastelement 6 hier
so weit von der Sensoreinrichtung 24 weg ausgefedert,
dass keine Kontaktierung mit dem Kontaktschalter 26
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erfolgt und somit durch die Nichtkontaktierung eine Rast-
position 5 des Auszugs erkannt wird.

[0056] Je nach Ausgestaltung kénnen durch unter-
schiedlich tiefe Aufnahmen 13 bzw. Vertiefungen 14
unterschiedliche Schaltpunkte bzw. Kontaktpunkte des
Mikroschalters 25 betatigt werden, sodass auch mehrere
Rastpositionen 5 zuverlassig voneinander unterschie-
den werden konnen.

[0057] Je nach Ausgestaltung die Sensoreinrichtung
24 zur Unterscheidung unterschiedlicher Rastpositionen
5 auch zuséatzlich zu dem Mikroschalter 24 oder je nach
Ausgestaltung auch ausschlieRlich Reed-Kontakte 39
umfassen.

[0058] In Figur 2 ist ein weiteres Ausflihrungsbeispiel
eines erfindungsgemaflen Gargerats 1 rein schematisch
dargestellt, welches vom Grundprinzip dem schon zuvor
gezeigten Ausfiihrungsbeispiel gemall Figur 1 ent-
spricht.

[0059] Auch hier umfasst die Rasteinrichtung 4 we-
nigstens eine Rolle 12 als Rastelement 6 und die Rastel-
ementaufnahme 7 umfasst eine Aufnahme 13 bzw. eine
Vertiefung 14.

[0060] Im Unterschied zu dem zuvor gezeigten Aus-
fihrungsbeispiel ist hier eine Rastposition 5 gezeigt,
welche eine Endlage 10 definiert. Dazu ist an der einen
Seite der Vertiefung 14 bzw. der Aufnahme 13 ein Be-
grenzungselement 22 vorgesehen, welches das Verlas-
sen der Rolle 12 bzw. des Rastelements 6 in Verlage-
rungsrichtung 9 nach rechts aus der Vertiefung 14 hinaus
verhindert.

[0061] Auch in Figur 2 ist eine Sensoreinrichtung 24
dargestellt, um das Vorliegen einer Rastposition 5 zuver-
lassig zu erkennen. Die Sensoreinrichtung 24 ist in den
nachfolgenden Figuren 3 bis 6 nicht mehr dargestellt,
jedoch vorzugsweise in geeigneter Ausgestaltung vor-
gesehen.

[0062] In Figur 3 ist ein nachstes Ausfiihrungsbeispiel
eines erfindungsgemafen Gargerats 1 rein schematisch
dargestellt. Auch hier ist wieder ein Auszug 3 vorgese-
hen, welcher auch hier als Gargutschublade 50 ausge-
bildet ist. Die Gargutschublade 50 kann Uber ein Schie-
nensystem 51 entlang der Verlagerungsrichtung 9 nach
links und rechts verlagert werden.

[0063] Indem hier gezeigten Ausfiihrungsbeispiel um-
fasst die Rasteinrichtung 4 ein Rastelement 6, welches
hier als Rastknopf 15 ausgebildet ist.

[0064] Die Rastelementaufnahme 7 wird in dem ge-
zeigten Ausfiihrungsbeispiel durch eine Halteeinrichtung
16 bereitgestellt, welche hier zwei Halteabschnitt 17, 18
umfasst, welche jeweils federnd Uber eine Vorbelas-
tungseinrichtung 8 bzw. Federn 19 federnd gehalten
sind.

[0065] In der mittleren Ansicht ist dargestellt, dass der
Auszug 3 in Verlagerungsrichtung 9 nach rechts bewegt
wurde, sodass der Rastknopf 15 in der Aufnahme 13
zwischen den beiden Halteabschnitt 17, 18 einrasten.
Dabei sind die beiden Halteabschnitt 17, 18 so zueinan-
der angeordnet, dass der Rastknopf 15 Uber eine Ein-
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fuhrhilfe 23 zwischen die beiden Halteabschnitt 17, 18
verlagert werden kann und diese dabei gegen die Kraft
der Vorbelastungseinrichtungen 8 leicht nach auseinan-
der driickt. Sobald der Rastknopf 15 in der Aufnahme 13
zwischen den beiden Halteabschnitt 17, 18 vorliegt, wird
der Rastknopf 15 in der Rastposition 5 durch die Halte-
einrichtung 16 bzw. die beiden aufeinanderzudricken
Halteabschnitt 17, 18 gehalten.

[0066] Inderunteren Ansichtist dargestellt, dass auch
hier die Rastposition 5 als Zwischenposition 11 bzw.
Durchgangsposition 21 vorgesehen ist. Auch hier kann
dementsprechend der Auszug 3 bzw. der Rastknopf 15
die Halteeinrichtung 16 bzw. die Aufnahme 13 in Ver-
lagerungseinrichtung 9 von links und rechts betreten und
die Rastposition 5 auch nach rechts und links verlassen.
[0067] In Figur 4 ist rein schematisch das ein Ausfiih-
rungsbeispiel eines erfindungsgemafien Gargeréats dar-
gestellt, welches vom Grundprinzip dem zuvor gezeigten
Ausfliihrungsbeispiel gemaR Figur 3 entspricht. Auch hier
ist das Rastelement 6 als Rastknopf 15 ausgebildet und
die Rastelementaufnahme 7 wird durch eine Halteein-
richtung 16 zur Verfligung gestellt.

[0068] Im Unterschied zu dem zuvor gezeigten Aus-
fuhrungsbeispiel sind hier die beiden Halteabschnitt 17,
18 Uber ein Begrenzungselement 22 miteinander ver-
bunden, sodass der Rastknopf 15 in dem gezeigten
Ausfiihrungsbeispiel in Verlagerungseinrichtung 9 nur
von links in die Halteeinrichtung 16 gelangen kann und
auch nur nach links die Halteeinrichtung verlassen kann.
Somit wird auch hier als Rastposition 5 eine Endlage 10
definiert.

[0069] Je nach Ausgestaltung kann die Begrenzung
bzw. das Begrenzungselement 22 auch durch andere
geeignete Mittel ersetzt werden.

[0070] In Figur 5 ist rein schematisch ein nachstes
Ausflihrungsbeispiel eines erfindungsgemafien Garge-
rates 1 dargestellt, welches vom Grundaufbau dem in
Figur 3 gezeigten Ausfiihrungsbeispiel ahnelt.

[0071] Dabei ist auch hier eine Rasteinrichtung 4 vor-
gesehen, welche ein Rastelement 6 umfasst, welches als
Rastknopf 15 ausgebildet ist. Wie in Figur 3 ist auch hier
die Rastelementaufnahme 7 durch eine Halteeinrichtung
16 zur Verfligung gestellt.

[0072] Im Unterschied zu dem zuvor gezeigten Aus-
fuhrung ist die Halteeinrichtung 6 bzw. sind die Halteab-
schnitte 17, 18 einteilig bzw. als einteiliges Bauteil aus-
gefuihrt. Dabei sind auch hier die beiden Halteabschnitt
17 18 durch entsprechend ausgestaltete Vorbelastungs-
einrichtungen 8 wenigstens leicht federnd zueinander
angeordnet. Dabei kann eine solche Vorbelastungsein-
richtung 8 beispielsweise durch eine entsprechende
Stanzung oder eine ahnliche oder auch andere ferti-
gungstechnische Ausgestaltung bereitgestellt werden.
[0073] Wie in Figur 3 sind auch hier drei Ansichten
gezeigt, welche die Bewegung des Auszugs 3 durch die
Rastposition 5 hindurch zeigen, wobei die Rastposition 5
auch hier als Zwischenposition 11 bzw. Durchgangsposi-
tion 21 vorgesehen ist.
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[0074] InFigur6istein Ausflihrungsbeispiel ahnlich zu
dem in Figur 5 gezeigten Ausflihrungsbeispiel gezeigt,
wobei auch hier wieder ein Begrenzungselement 22 vor-
gesehen ist, welches hier die Halteabschnitte 17, 18 an
der rechten Seite verbindet, sodass auch hier als Rast-
position 5 eine Endlage 10 definiert wird, bei welcher der
Rastknopf 15 die Halteeinrichtung 16 nur von links be-
treten und auch nur nach links wieder verlassen kann.
[0075] In Figur 7 ist ein Ausfihrungsbeispiel einer
anmeldungsgemalen Rasteinrichtung 4 rein schema-
tisch in einer perspektivischen Ansicht dargestellt. Dabei
ist in diesem Ausflhrungsbeispiel auch eine Sensorein-
richtung 24 umfasst, welche hier gemeinsam mit der
Rasteinrichtung 4 bzw. mit Teilen davon als gemeinsame
Baugruppe 27 ausgefiihrt ist.

[0076] Dabei umfasst die gemeinsame Baugruppe 27
hier eine Halterung 28, an welcher sowohl die Sensorein-
richtung 24 die vorgesehenen Komponenten der Rast-
einrichtung 4, hier das Rastelement 6 und die Vorbe-
lastungseinrichtung 8, aufgenommen sind.

[0077] Die gemeinsame Baugruppe 27 kann bei dem
gezeigten Ausfiihrungsbeispiel mittels der Rastelemente
37 einfach und hier werkzeuglos an die Gehauseein-
richtung 2 und/oder den Auszug 3 eines Gargerates
angeklemmt bzw. angesteckt bzw. angeklipst werden.
Je nach Ausgestaltung kann an einem linken und am
rechten Auszug 3 jeweils eine derartige gemeinsame
Baugruppe 27 bzw. allgemein eine solche Rasteinrich-
tung 4 vorgesehen sein, wobei je nach Ausfliihrung auch
nur an einer Seite eine Sensoreinrichtung 24 vorgesehen
sein kann.

[0078] Das Rastelement 6 ist in dem gezeigten Aus-
fihrungsbeispiel als Rolle 12 ausgebildet, welche ver-
lagerbar Uber ein bewegliches Teil 30 bzw. hier einen
Gelenkhebel 31 mittels einer Achse 34 an der Halterung
28 beweglich aufgenommen ist. Dabei belastet die
[0079] Vorbelastungseinrichtung 8, hiereine Feder 19,
die Rolle 12 in die Richtung einer Aufnahme 13 bzw.
Vertiefung 14, in welche das Rastelement 6 dann ein-
greift, wenn der Auszug 3 in die entsprechende Position
gefahren ist. Die Aufnahme 13 bzw. Vertiefung 14 ist hier
nicht gezeigt.

[0080] Diegezeigte Position bzw. Anordnung der Rolle
12 ist in der gezeigten Darstellung die Rastposition 5, in
welcher die Rolle 12 von der Sensoreinrichtung 24 weiter
beabstandet vorgesehen ist.

[0081] Um eine geflihrte Verlagerung der Rolle 12 zu
ermoglichen, umfasst der Gelenkhebel 31 in der gezeig-
ten Ausflihrung Fihrungselemente 36, welche in ent-
sprechenden Fuhrungen 35 in der Halterung 28 zwi-
schen einer Rastposition 5 und einer hier nicht darge-
stellten Freigabeposition 29 verlagert werden kénnen.
[0082] Die Sensoreinrichtung 24 umfasst in dem ge-
zeigten Ausfihrungsbeispiel einen Mikroschalter 25,
welcher hier als Kontaktschalter 26 ausgebildetist. Dabei
umfasst der Kontaktschalter 26 hier ein Kontaktelement
32 und einen Kontakt 33, wobei das Kontaktelement 32
und der Kontakt 33 zusammen in Kontakt kommen, wenn
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die Rolle 12 gegen die Kraft der Vorspanneinrichtung 8
zurlckgedruckt in der Freigabeposition 29 vorliegt, so-
dass der Auszug 3 dann bewegt werden kann.

[0083] Weiterhin umfasst die Sensoreinrichtung 24 in
dem gezeigten Ausfiihrungsbeispiel einen Reed-Kon-
takt 39, sodass mittels der Sensoreinrichtung 24 in
dem gezeigten Ausflihrungsbeispiel nicht nur erkannt
werden kann, ob der Auszug 3 bzw. das Rastelement
6 in einer Rastposition 5 vorliegt, sondern, wenn mehrere
Rastpositionen 5 vorgesehen sind, auch, in welcher
Rastposition 5 sich der Auszug 3 befindet.

[0084] In Figur 8 ist die zuvor gezeigte Ausfuhrungs-
form erneut in einer Explosionsansicht dargestellt. Auch
hier kennt man, dass eine Halterung 28 vorgesehenist, in
welcher das Rastelement 6, die Vorbelastungseinrich-
tung 8 und die Sensoreinrichtung 24 als gemeinsame
Baugruppe 20 aufgenommen sind. Zur Befestigung der
Sensoreinrichtung 24 sind an der Halterung 28 Rast-
element 38 vorgesehen, sodass die Sensoreinrichtung
24, hier ein Mikroschalter 25 einfach mit der Halterung 28
verbunden werden kann.

[0085] In der hier gezeigten Darstellung ist auch zu
erkennen, wie das bewegliche Teil 30 bzw. der Gelenk-
hebel 31 ausgebildet ist. Dabei kann der Gelenkhebel 31
mittels einer Achse 34 an der Halterung 28 schwenkbar
aufgenommen werden. Auch die Rolle 12 ist hier mittels
einer Achse 40 drehbar an dem Gelenkhebel 31 aufge-
nommen.

[0086] Um eine kontrollierte Fiihrung des Gelenkhe-
bels 31 zu ermdglichen und hier auch Endpositionen zu
definieren, sind wie zuvor schon beschrieben Fiihrungs-
elemente 36 an dem Gelenkhebel 31 vorgesehen, wel-
chen in entsprechenden Fiihrungen 35 in der Halterung
je nach Position des Rastelements 6 bzw. Rolle 12 ver-
lagert werden.

[0087] Zudem erkennt man das Kontaktelement 32
und den Kontakt 33 des Mikroschalters 25 bzw. Kontakt-
schalters 26, wobei der Kontakt 33 das Kontaktelement
32 in dem gezeigten Ausflhrungsbeispiel mittels des
sich hoch und runterbewegenden Gelenkhebel 31 beta-
tigt wird.

[0088] Da die Sensoreinrichtung 24 in dem hier ge-
zeigten Ausfiihrung auch einen Reed-Kontakt 39 um-
fasst, kann ermdglicht werden, dass zum Beispiel bei
einer Gargutschublade 50 nicht nur erkannt werden
kann, ob sich die Schublade 50 in der komplett einge-
fahrenen oder ausgefahrenen Position befindet, sondern
auch, in welcher der beiden Position die Gargutschub-
lade 50 vorliegt.

[0089] Ohne der einen derartigen Reed-Kontakt 39
kénnte ohne weitere Spezifikationen an Mikroschalter
25 und/oder Rasteinrichtung 4 lediglich erkannt werden,
dass die Gargutschublade 50 in einer der Rastpositionen
5vorliegt, nichtaber in welcher. Da je nach Rastposition 5
und je nach Ausgestaltung und je nach Art des Garge-
rates 1 bestimmte Funktionalitdten oder auch Zustande
an bestimmte Positionen gekoppelt sein kdnnen, ist die
Unterscheidung aber vorteilhaft.
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[0090] Sokann beispielsweise bei einer Gargutschub-
lade 50 Uber eine definierte und bekannte Rastposition 5
vorgegeben werden, dass beispielsweise der Deckel der
Gargutschublade 50 nur in dem vollstandig gedffneten
Zustand der Schublade freigegeben wird, wobei z. B. der
Betrieb der Gargutschublade beispielsweise nur in der
vollstandig eingefahrenen Rastposition freigegeben
wird.

[0091] Inden Figuren 9, 10 und 11 sind Ansichten des
zuvor gezeigten Ausfiihrungsbeispiels einer gemeinsa-
men Baugruppe 27 von oben, unten und von der Seite
rein schematisch dargestellt.

[0092] Die beschriebenen Ausfiihrungen der beispiel-
haft gezeigten Ausfiihrungsbeispiele kénnen beliebig
miteinander kombiniert werden, um weitere geeignete
Ausflihrungsbeispiel beziiglich geeigneter Rastpositio-
nen 5 zu erreichen.

Bezugszeichenliste

[0093]

1 Gargerat

2 Gehauseeinrichtung

3 Auszug

4 Rasteinrichtung

5 Rastposition

6 Rastelement

7 Rastelementaufnahme
8 Vorbelastungseinrichtung
9 Verlagerungsrichtung
10 Endlage

11 Zwischenposition

12  Rolle

13 Aufnahme

14  Vertiefung

15  Rastknopf

16  Halteeinrichtung

17  Halteabschnitt

18  Halteabschnitt

19  Feder

20 Auflage

21 Durchgangsposition
22  Begrenzungselement
23  Einfihrhilfe

24  Sensoreinrichtung
25  Mikroschalter

26  Kontaktschalter

27  Baugruppe

28  Halterung

29  Freigabeposition

30 bewegliches Teil

31 Gelenkhebel

32 Kontaktelement

33  Kontakt
34 Achse
35 Fihrung

36  Fuhrungselement
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37 Rastelement

38 Rastelement

39 Reed-Kontakt

40 Achse

50  Gargutschublade
51  Schienensystem

Patentanspriiche

1. Gargerat (1) umfassend wenigstens eine Geh-
auseeinrichtung (2) und wenigstens einen in der
Gehauseeinrichtung (2) verlagerbar aufgenomme-
nen Auszug (3),

dadurch gekennzeichnet, dass

dem Auszug (3) wenigstens eine Rasteinrich-
tung (4) zugeordnet ist, um den Auszug (3) in
wenigstens einer Rastposition (5) gegen ein
ungewolltes Verschieben zu sichern,

wobei die Rasteinrichtung (4) wenigstens ein
Rastelement (6) und wenigstens eine Rastel-
ementaufnahme (7) umfasst,

wobei das Rastelement (6) in der Rastposition
(5) wenigstens abschnittsweise in der Rastel-
ementaufnahme (7) aufgenommen und durch
wenigstens eine Vorbelastungseinrichtung (8)
in der Rastposition (5) gesichert ist und

wobei wenigstens eine Sensoreinrichtung (24)
umfasst ist, um zu erfassen, ob das Rastele-
ment (6) in der Rastposition (5) vorliegt.

2. Gargerat (1) nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass

das Rastelement (6) und/oder die Rastelementauf-
nahme (7) entlang der Verlagerungsrichtung (9) des
Auszuges (3) angeordnet ist und/oder dass das
Rastelement (6) und/oder die Rastelementaufnah-
me (7) der Gehauseeinrichtung (2) und/oder dem
Auszug (3) zugeordnet sind.

3. Gargerat (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass

das Rastelement (6) und/oder die Rastelementauf-
nahme (7) dazu geeignet und ausgebildet sind, eine
Endlage (10) als Rastposition (5) zu definieren un-
d/oderdass das Rastelement (6) und/oder die Ras-
telementaufnahme (7) dazu geeignet und ausgebil-
detsind, eine Zwischenposition (11) als Rastposition
(5) zu definieren.

4. Gargerat (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass

das Rastelement (6) wenigstens eine Rolle (12)
umfasst und dass die Rastelementaufnahme (7)
durch wenigstens eine Aufnahme (13) bereitgestellt
wird, wobei die Rolle (12) mittels der Vorbelastungs-
einrichtung (8) in der Rastposition (5) in der Aufnah-
me (13) gehalten wird, wobei die Aufnahme (13)
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vorzugsweise als Vertiefung (14) ausgebildet ist.

5. Gargerat (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass

das Rastelement (6) wenigstens einen Rastknopf
(15) umfasst und wobei die Rastelementaufnahme
(7) wenigstens eine Halteeinrichtung (16) mit we-
nigstens einem senkrecht zur Bewegunsrichtung
des Rastelements (6) relativ beweglichem Halteab-
schnitt (17, 18), vorzugsweise mit wenigstens zwei
relativ zueinander bewegbaren Halteabschnitten
(17, 18), umfasst, welche wenigstens eine Aufnah-
me (13) fir den Rastknopf (15) bilden, wobei die
Halteabschnitte (17, 18) vorbelastet gegeneinan-
dergedruckt werden, wobei die Halteeinrichtung
(16) mit den wenigstens zwei Halteabschnitten
(17, 18) vorzugsweise einteilig ausgebildet ist.

6. Gargerat (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass

die Kraft der Vorbelastungseinrichtung (8) einstell-
bar ist.

7. Gargerat (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
wenigstens zwei Rasteinrichtungen (4) vorgesehen
sind, die wenigstens zwei Rastpositionen (5) defi-
nieren und/oder dass wenigstens eine Rasteinrich-
tung (4) wenigstens zwei Rastpositionen (5) defi-
niert.

8. Gargerat (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass

die Sensoreinrichtung (24) wenigstens einen Mikro-
schalter (25) und/oder wenigstens einen Reed-Kon-
takt (39) und/oder einen kapazitiven Sensor und/o-
der einen induktiven Sensor und/oder einen galvani-
schen Sensor umfasst.

9. Gargerat (1) nach dem vorhergehenden An-
spruch, dadurch gekennzeichnet, dass die Sen-
soreinrichtung (24) der Rasteinrichtung (4) zugeord-
net ist.

8. Gargerat (1) nach einem der beiden vorhergeh-
enden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
die Sensoreinrichtung (24) mit dem Rastelement (6)
zusammenwirkt.

9. Gargerat (1) nach einem der drei vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass

die Sensoreinrichtung (24) als gemeinsame Bau-
gruppe (27) mitdem Rastelement (6) ausgebildet ist.

10. Gargerat (1) nach dem vorhergehenden An-
spruch, dadurch gekennzeichnet, dass

die Baugruppe (27) eine Halterung (28) umfasst, in
welcher das Rastelement (6) gefiihrt zwischen der
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Rastposition (5) und einer Freigabeposition (29) ver-
lagerbar ist, wobei insbesondere wenigstens ein
bewegliches Teil (30) der Halterung (28) mit der
Sensoreinrichtung (24) zusammenwirkt.

11. Verfahren zum Betreiben einer Gareinrichtung
(1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
wobei der Auszug (3) beim Verlagern mittels wenigs-
tens einer Rasteinrichtung (4) in wenigstens einer
Rastposition (5) gegen ein ungewolltes Verschieben
gesichertwird, wozu wenigstens ein Rastelement (6)
wenigstens abschnittsweise in wenigstens einer
Rastelementaufnahme (7) aufgenommen und durch
wenigstens eine Vorbelastungseinrichtung (8) in der
Rastposition (5) gesichert wird und dass wenigstens
eine Sensoreinrichtung (24) erfasst, ob das Rast-
element (6) in der Rastposition (5) vorliegt.

12. Verfahren nach dem vorhergehenden Anspruch,
dadurch gekennzeichnet, dass

die Kraft der Vorbelastungseinrichtung (5) wenigs-
tens teilweise Uberwunden werden muss, um das
Rastelement (6) aus der Rastelementaufnahme (7)
herauszubewegen.

13. Verfahren nach einem der beiden vorhergehen-
den Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
die Kraft der Vorbelastungseinrichtung (8) wenigs-
tens teilweise Uberwunden werden muss, um das
Rastelement (6) in die Rastelementaufnahme (7)
hineinzubewegen.
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