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(57) Die Erfindung betrifft einen Mobelbeschlag 1
zum gelenkigen Verbinden eines bewegbaren Mébelteils
39 mit einem Mdbelkorpus 42, umfassend
- einen Stellarm 2, der zwischen einer Offenstellung und
einer Schliel3stellung schwenkbar ist,
- eine Antriebseinheit 3 zum Verstellen des Stellarms 2
zwischen der SchlieBstellung und der Offenstellung, mit
einem Elektromotor 4 und einem von dem Elektromotor 4
um eine Drehachse D angetriebenen Ausgangselement
12 zum Verstellen des Stellarms 2, und
- eine Positionserfassungseinheit 17 mit einer um eine
Sensorachse S drehbar gelagerten Sensorwelle 18 und
einem zumindest mittelbar mitdem Ausgangselement 12
antriebsverbundenen Sensorrad 19 zum Drehen der
Sensorwelle 18, wobei
- die Sensorwelle 18 zumindest einen Endanschlag 20,
21 zum Begrenzen der Drehbewegung bis zu einer der
Offenstellung oder der SchlieBstellung des Stellarms 2
zugeordneten Endposition der Sensorwelle 18 aufweist
und
- das Sensorrad 19 Uiber eine drehmomentbegrenzende
Kupplung 23 mit der Sensorwelle 18 gekoppelt ist.
Ferner betrifft die Erfindung eine Positionserfas-
sungseinheit 17 sowie ein Mdbel 38 mit dem Mdbelbe-
schlag 1.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Mobelbeschlag zum
gelenkigen Verbinden eines bewegbaren Mdbelteils mit
einem Mobelkorpus, wobei der Mdbelbeschlag einen
Stellarm, der zwischen einer Offenstellung und einer
SchlieRstellung schwenkbar ist, eine Antriebseinheit
zum Verstellen des Stellarms zwischen der Schlie3stel-
lung und der Offenstellung, mit einem Elektromotor und
einem von dem Elektromotor um eine Drehachse ange-
triebenen Ausgangselement zum Verstellen des Stel-
larms, und eine Positionserfassungseinheit mit einer
um eine Sensorachse drehbar gelagerten Sensorwelle
und einem zumindest mittelbar mit dem Ausgangsele-
ment antriebsverbundenen Sensorrad zum Drehen der
Sensorwelle, umfasst.

[0002] Ferner betrifft die Erfindung eine Positionser-
fassungseinheit fir den Mobelbeschlag sowie ein Mdbel.
[0003] Mobelbeschlage der eingangs genannten Art
werden beispielsweise dazu eingesetzt, bewegbare M6-
belteile, insbesondere Klappen, Faltklappen, Tiiren oder
dergleichen, zwischen einer Schlielstellung und einer
Offenstellung verstellbar an einem Korpus eines Mébels
zu befestigen.

[0004] Hierzu weisen Mdbelbeschlage ublicherweise
einen Stellarm auf, der zwischen einer Offenstellung und
einer Schliel3stellung schwenkbar ist. Zum Verstellen
des Stellarms zwischen der SchlieRstellung und der
Offenstellung kdnnen Mobelbeschlage eine Antriebsein-
heit mit einem Elektromotor und einem von dem Elektro-
motor um eine Drehachse angetriebenen Antriebsrad
aufweisen. Ferner kann eine Positionserfassungseinheit
mit einer um eine Sensorachse drehbar gelagerten Sen-
sorwelle und einem mit dem Antriebsrad antriebsver-
bundenen Sensorrad zum Drehen der Sensorwelle vor-
gesehen sein.

[0005] Aus der AT 11823 U1 ist eine Einrichtung zum
Offnen und Schlielen von an einem Mébelkorpus ge-
lagerten Moébeltiren oder Mobelklappen mit einem elekt-
rischen Antrieb bekannt. Der elektrische Antrieb weist
einen motorisch schwenkbaren Hebel auf, der an seinem
freien Ende einen Schlitten tragt, der in bzw. an einer
Fihrung verschiebbar gefihrt ist. Die Bewegung des
Hebels wird Uber Zahnrader an ein Potentiometer Uber-
mittelt. Eine Winkelveranderung des Hebels wirkt sich in
einer Spannungs- bzw. Widerstandsanderung im Poten-
tiometer aus, der ein entsprechendes Signal an die
Steuerung Ubermittelt.

[0006] Die AT 526 799 A1 offenbart ein recheneinheit-
gestltztes Verfahren zur Bewegung eines bewegbaren
Mébelteils. Ausder EP 4471 299 A1 istein mechanischer
Getriebeaktuator flr ein Fahrzeug bekannt.

[0007] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei-
nen Mdbelbeschlag bereitzustellen, der eine einfache
und zuverlassige Erfassung der Position des Stellarms
ermaoglicht.

[0008] Die Aufgabe wird geldst durch einen Mdbelbe-
schlag zum gelenkigen Verbinden eines bewegbaren
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Méobelteils mit einem Mobelkorpus, mit einem Stellarm,
der zwischen einer Offenstellung und einer SchlieRstel-
lung schwenkbar ist. Erfindungsgemaf weist der Mébel-
beschlag eine Antriebseinheit zum Verstellen des Stel-
larms zwischen der Schlielstellung und der Offenstel-
lung, mit einem Elektromotor und einem von dem Elekt-
romotor um eine Drehachse angetriebenen Ausgangs-
element zum Verstellen des Stellarms auf. Der Mdbel-
beschlag weist erfindungsgemal eine Positionserfas-
sungseinheit mit einer um eine Sensorachse drehbar
gelagerten Sensorwelle und einem zumindest mittelbar
mit dem Ausgangselement antriebsverbundenen Sen-
sorrad zum Drehen der Sensorwelle auf. Erfindungsge-
malk weist die Sensorwelle zumindest einen Endan-
schlag zum Begrenzen der Drehbewegung bis zu einer
der Offenstellung oder der SchlieRstellung des Stellarms
zugeordneten Endposition der Sensorwelle auf und das
Sensorrad ist Uber eine drehmomentbegrenzende Kupp-
lung mit der Sensorwelle gekoppelt.

[0009] Indem die Positionserfassungseinheit iiber das
Sensorrad mit dem Ausgangselement verbunden ist,
kann die Drehbewegung des Ausgangselements um
die Drehachse zuverlassig und prazise erfasst werden.
Die Drehbewegung der Sensorwelle, insbesondere die
Winkelposition der Sensorwelle, kann einfach und
schnell erfasst werden, um die Position des Stellarms
zu bestimmen. Dadurch, dass die Sensorwelle den zu-
mindest einen Endanschlag aufweist, kann anhand der
Endposition zumindest die Offenstellung oder die
Schlielstellung des Stellarms flexibel bestimmt werden.
Durch die drehmomentbegrenzende Kupplung kann bei
Erreichen der Endposition am Endanschlag das Dreh-
moment der Sensorwelle begrenzt, insbesondere auf
Null gesetzt, werden. Hierdurch kénnen die Sensorwelle
und mdgliche weitere mit der Sensorwelle verbundene
elektronische Komponenten in der Endposition ge-
schiitzt werden.

[0010] Der Mdobelbeschlag, insbesondere ein Klap-
penbeschlag, kann als eine Vorrichtung verstanden wer-
den, mit der das bewegliche Mdbelteil, zum Beispiel eine
Klappe, Faltklappe, Tur oder dergleichen, gelenkig mit
dem Médbelkorpus verbunden ist. Unter der gelenkigen
Verbindung zwischen zwei Elementen wird verstanden,
dass diese Elemente an einem oder mehreren Gelenken
beliebig, beispielsweise, rotatorisch und/oder linear rela-
tiv zueinander beweglich miteinander verbunden sind.
Der Stellarm kann ein- oder mehrteilig gebildet sein.
Weiter kann der Stellarm um eine Stellachse zwischen
der Schlief3stellung und der Offenstellung verschwen-
kbar sein.

[0011] Die Antriebseinheit fiir den Mdbelbeschlag be-
schreibt eine Baugruppe mit mehreren zusammenwirk-
enden Bauteilen oder Baueinheiten zum Antreiben des
Stellarms des Mobelbeschlags. Der Elektromotor kann
mittelbar oder unmittelbar tber eine Antriebswelle mit
einem Antriebsrad verbunden sein. Die Antriebswelle
kann beispielsweise als Schneckenwelle ausgebildet
sein und/oder Uber ein zusatzliches Zahnrad mit dem
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Antriebsrad verbunden sein. Das Antriebsrad kann Gber
ein Getriebe, insbesondere ein Planetengetriebe mit
dem Ausgangselement verbunden sein. Das Ausgangs-
element ist zumindest mittelbar von dem Elektromotor
angetrieben und dreht sich in Abhangigkeit von der Dreh-
richtung des Elektromotors, insbesondere des Antriebsr-
ades der Antriebseinheit, um die Drehachse.

[0012] UnterderPositionserfassungseinheitkann eine
Baugruppe aus zumindest zwei oder mehr Bauteilen
verstanden werden, die dazu ausgebildet ist, die Lage
und/oder Bewegung des Ausgangselements und des
damit verbundenen Stellarms zu erfassen und in ein
verwertbares Ausgangssignal umzuwandeln. Die Posi-
tionserfassungseinheit kann mit einer Steuereinheit ver-
bunden sein und zumindest ein Sensorelement zum Er-
fassen der Winkelposition der Sensorwelle aufweisen.
Die Steuereinheit kann Auswertelektronik sowie Schnitt-
stellen zur Weiterverarbeitung der erfassten Positions-
daten aufweisen.

[0013] Die Positionserfassungseinheit weist zumin-
destdie Sensorwelle und das Sensorrad auf. Die Sensor-
welle istum die Sensorachse drehbar gelagert. Unter der
Sensorwelle kann ein zylindrisches Bauteil mit einem
quer zu der Sensorachse angeordneten kreisférmigen
Querschnitt verstanden werden. Die Sensorachse kann
im Abstand und/oder parallel zu der Drehachse ange-
ordnet sein. Insbesondere kann die Sensorwelle an einer
Steuereinheit des Mobelbeschlags gelagert sein. Die
Sensorwelle kann einenends einen Formschlussab-
schnitt zur Lagerung an der Steuereinheit aufweisen
und anderenends kdnnen das Sensorrad und die dreh-
momentbegrenzende Kupplung angeordnet sein. Der
Formschlussabschnitt kann beispielsweise als eine Ab-
flachung einer Mantelflache der Sensorwelle, die sich in
Richtung entlang der Sensorachse erstreckt, ausgebil-
det sein.

[0014] Das Sensorrad ist mit dem Ausgangselement
antriebsverbunden. In diesem Zusammenhang kann un-
ter antriebsverbunden verstanden werden, dass das
Drehmoment des Ausgangselements (ber eine mittel-
bare oder unmittelbare Verbindung des Ausgangsele-
ments mit dem Sensorrad auf das Sensorrad Gibertragen
wird. Insbesondere kann das Sensorrad Uber ein zusatz-
liches Ubertragungszahnrad mit dem Ausgangselement
verbunden sein. Das Ubertragungszahnrad kann in
Drehmomentflussrichtung zwischen dem Ausgangsele-
ment und dem Sensorrad angeordnet sein. Es ist denk-
bar, dass weitere Baugruppen oder Bauteile, beispiels-
weise ein Planetengetriebe in Drehmomentflussrichtung
zwischen dem Antriebsrad und dem Ubertragungszahn-
rad angeordnet sind. Beispielsweise kann das Ubertra-
gungszahnrad drehfest mit dem Ausgangselement, zum
Beispiel einem Planetentrager eines Planetengetriebes,
verbunden sein. Uber die Kupplung ist das Sensorrad mit
der Sensorwelle gekoppelt.

[0015] Die Kupplung kann dazu ausgebildet sein, das
Drehmoment des Sensorrads auf die

[0016] Sensorwelle zu Ubertragen, bis eine Drehmo-
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mentobergrenze erreicht ist. Unter der Drehmomento-
bergrenze kann eine Begrenzung des Betrags des Dreh-
moments und/oder eine Begrenzung des Drehmoments
bei Erreichen einer Winkelposition der Sensorwelle ver-
standen werden. Die Drehmomentobergrenze kann bei-
spielsweise bei Erreichen der Endposition an dem End-
anschlag erreicht sein. Die Kupplung kann derart aus-
gebildet sein, dass die Sensorwelle in der Endposition
von dem Sensorrad entkoppelt wird, um das Drehmo-
ment der Sensorwelle zu begrenzen. Durch die Kupplung
kann das Drehmoment der Sensorwelle in der Endposi-
tion auf Null reduziert werden.

[0017] Nach einer moglichen Ausgestaltung kann die
Sensorwelle zwei Endanschlage aufweisen, wobei ein
erster Endanschlag der Offenstellung und ein zweiter
Endanschlag der Schlie3stellung des Stellarms zuge-
ordnet sind. Die Endanschlage kénnen derart an der
Sensorwelle ausgebildet sein, dass die Sensorwelle zwi-
schen den beiden Endanschlagen innerhalb eines Dreh-
winkelbereichs von weniger als 360° um die Sensorach-
se drehbar ist. Die Kupplung kann derart ausgebildet
sein, dass die Sensorwelle in den Endpositionen an
den beiden Endanschlagen von dem Sensorrad entkop-
peltist. Dadurch, dass die Sensorwelle zwei Endanschla-
ge aufweist, kann die Positionserfassungseinheit die
Position des Stellarms bei der Offnungsbewegung und
der SchlieBbewegung erfassen und dadurch sowohl die
Offenstellung als auch die Schliel3stellung des Stellarms
bestimmen.

[0018] Gemal einer mdglichen Ausgestaltung kann
die Sensorwelle einen Kopplungsabschnitt aufweisen,
der zur Ausbildung der drehmomentbegrenzenden
Kupplung mit einem Verbindungsabschnitt des Sensorr-
ades reibgekoppelt ist. Der Kopplungsabschnitt und/o-
der der Verbindungsabschnitt kbnnen derart ausgebildet
sein, dass die Reibkopplung zwischen der Sensorwelle
und dem Sensorrad ohne ein zusatzliches Bauteil aus-
gebildet ist. Der Kopplungsabschnitt kann an einem von
dem Formschlussabschnitt abgewandten Ende der Sen-
sorwelle angeordnet oder ausgebildet sein.

[0019] Der Kopplungsabschnitt und der Verbindungs-
abschnitt kdnnen derart reibgekoppelt sein, dass das
Sensorrad beim Anliegen eines der Endanschléage der
Sensorwelle an einem Gegenanschlag der Antriebsein-
heit relativ zur Sensorwelle um die Sensorachse drehbar
ist. Der Gegenanschlag kann an einem Gehause der
Antriebseinheit ausgebildet sein. Das Gehause kann
ein Unterteil und ein Oberteil aufweisen. Die beiden Teile
des Gehauses kdénnen uber Verbindungsmittel, bei-
spielsweise Schrauben, oder Steckverbindungen mitei-
nander verbindbar sein. Der Gegenanschlag kann an
einem dem Ausgangselement zugewandten Unterteil
des Gehauses ausgebildet sein. Insbesondere kann
der Gegenanschlag quer zu der Sensorachse, insbeson-
dere senkrecht zu der Sensorachse angeordnet sein. Die
Endanschlage und/oder der Gegenanschlag kénnen je-
weils als physische Abschnitte der Sensorwelle oder des
Gehauses ausgebildet sein und in der zumindest einen
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Endposition oder den Endpositionen der Sensorwelle
aneinander anliegen. Indem die Kupplung als Reibkopp-
lung ausgebildet ist, kann die Sensorwelle einfach und
zuverlassig bei Erreichen der Endpositionen von dem
Sensorrad entkoppelt werden.

[0020] GemaR einer moglichen Weiterbildung kann
das Sensorrad eine Durchgangsoéffnung zur Aufnahme
des Kopplungsabschnitts der Sensorwelle aufweisen.
Die Durchgangsoffnung kann zentral an dem Sensorrad,
insbesondere koaxial zu der Sensorachse ausgebildet
sein. Ferner kann die Durchgangsé6ffnung quer, insbe-
sondere senkrecht zu der Sensorachse, einen kreisfor-
migen Querschnitt aufweisen.

[0021] Der Verbindungsabschnitt oder der Kopplungs-
abschnitt kdnnen vorstehende Koppelvorspriinge auf-
weisen, die auf einer AuBenumfangsflache der Sensor-
welle oder einer Innenumfangsflache des Sensorrads
reibschllssig vorgespannt sitzen. Die Innenumfangsfla-
che kann die Durchgangsoéffnung definieren. Insbeson-
dere kann der Kopplungsabschnitt des Sensorrads nach
innen vorstehende Koppelvorspriinge aufweisen, die auf
der AuRenumfangsflache der Sensorwelle reibschlissig
vorgespannt sitzen. Unter reibschllissig vorgespannt
kann in diesem Zusammenhang verstanden werden,
dass die Koppelvorspriinge derart nach innen vorstehen,
dass zwischen den Koppelvorspringen und der AuRRen-
umfangsflache der Sensorwelle ein Reibschluss in Um-
fangsrichtung zu der Sensorachse ausgebildet ist. Die
Koppelvorspriinge kénnen von der Innenumfangsflache
des Sensorrads nach Innen vorstehen. Insbesondere
kénnen die Koppelvorspriinge als Auswélbung der In-
nenumfangsflache ausgebildet sein. Ein Radius der Au-
Renumfangflache kann groRer als der kleinste radiale
Abstand des Koppelvorsprungs zu der Sensorachse
sein, um die Sensorwelle reibschliissig mit dem Sensor-
rad zu verbinden. Zumindest der Kopplungsabschnitt,
insbesondere die Sensorwelle, kann aus einem Metall-
werkstoff gebildet sein. Die Koppelvorspriinge, insbe-
sondere der Verbindungsabschnitt oder das Sensorrad,
kénnen aus einem Kunststoffwerkstoff gebildet sein.
[0022] Es koénnen zwei oder mehr Koppelvorspringe
vorgesehen sein. Grundsatzlich kann aber auch nur ein
Koppelvorsprung ausreichen, um die Sensorwelle reib-
schliissig mitdem Sensorrad zu koppeln. Beispielsweise
sind drei Koppelvorspriinge in Umfangsrichtung zu der
Sensorachse verteiltan dem Sensorrad ausgebildet. Die
Koppelvorspriinge kénnen in einem gleichen Abstand
zueinander angeordnet sein. Alternativ oder zuséatzlich
kdénnen ein Paar von Koppelvorspriingen oder mehrere
Koppelvorspriinge auch zufallige an dem Sensorrad ver-
teilt ausgebildet sein. Die Koppelvorspriinge kdnnen
Uber ringférmige Fihrungsabschnitte miteinander ver-
bunden sein. An der Innenumfangsflache oder der Au-
Renumfangsflache kann eine um die Sensorachse um-
laufende Ringnut fir die Fiihrungsabschnitte ausgebildet
sein, um das Sensorrad und die Sensorwelle gegen ein
axiales Verstellen zueinander entlang der Sensorachse
zu sichern.
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[0023] Sobald die Endanschlage der Sensorwelle in
der Endposition angeordnet sind und an dem Gegenan-
schlag anliegen, kénnen die Koppelvorspriinge auf der
AuRenumfangsflache der Sensorwelle oder auf der In-
nenumfangsflache des Sensorrads schleifen, um das
Sensorrad relativ zu der Sensorwelle um die Sensor-
achse zu drehen. Die vorteilhafte Ausgestaltung der
Sensorwelle und des Sensorrads sowie der drehmo-
mentbegrenzenden Kupplung ermdglichen auf einfache
und zuverlassige Weise die Drehmomentbegrenzung
der Sensorwelle.

[0024] Nach einer mdglichen Ausgestaltung kann die
Sensorwelle eine senkrecht zur Sensorachse angeord-
nete Drehplatte aufweisen. Der zumindest eine Endan-
schlag zum Erfassen der Endposition der Sensorwelle
kann an der Drehplatte ausgebildet sein. Unter der Dreh-
platte kann ein Bauteil oder Element verstanden werden,
dass derart mit der Sensorwelle verbunden ist, dass die
Drehplatte mit der Sensorwelle um die Sensorachse
drehbar ist.

[0025] Die Drehplatte kann endseitig an einem zylin-
derférmigen Schaft der Sensorwelle angeordnet sein.
Die Drehplatte kann einstlickig mit dem Schaft ausge-
bildet oder mit dem Schaft verbunden sein. Ferner kann
die Drehplatte scheibenférmig ausgebildet sein, d.h.,
dass die Drehplatte eine Dickenerstreckung in Richtung
entlang der Sensorachse aufweist, die deutlich geringer
ist als eine Langen- und/oder Breitenerstreckung senk-
recht zu der Sensorachse. Die Drehplatte kann senk-
recht zu der Sensorachse einen kreisférmigen, aber
auch ellipsenférmigen oder polygonférmigen Quer-
schnitt aufweisen. Die Drehplatte kann eine Gleitflache
und eine im Abstand von der Gleitflache angeordnete
Auflenflache aufweisen. Das Sensorrad kann an der
Gleitflache der Drehplatte anliegen. Die Oberflachen-
struktur der Gleitfliche kann derart ausgebildet sein,
dass das Sensorrad an der Gleitflache einen geringen
Reibwiderstand aufweist. Der Kopplungsabschnitt kann
neben der Drehplatte, insbesondere an die Drehplatte
angrenzend ausgebildet sein. Weiter kann der Kopp-
lungsabschnitt einen groéReren Querschnitt als der
Schaft aufweisen.

[0026] Insbesondere sind beide Endanschlage der
Sensorwelle an der Drehplatte ausgebildet. Die Endan-
schlage kdnnen als Radialflachen der Drehplatte ausge-
bildet sein. Weiter kdnnen die Endanschlage an einemin
radialer Richtung zu der Sensorachse vorstehenden Vor-
sprung der Drehplatte ausgebildet sein. Die Ausgestal-
tung der Sensorwelle und der Drehplatte gewahrleisten
eine besonders einfache Konstruktion der Endanschla-
ge.

[0027] Nach einer moglichen Weiterbildung kann der
Mobelbeschlag eine mit der Positionserfassungseinheit,
insbesondere der Sensorwelle, verbundene Steuerein-
heit zum Steuern des Elektromotors in Abhangigkeit von
der Position des Stellarms aufweisen. Die Sensorwelle
kann an einem Sensorelement der Steuereinheit gela-
gert sein. Die Steuereinheit kann vorzugsweise als pro-
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grammierbare Einheit, z.B. als Computer oder speicher-
programmierte Steuerung ausgebildet sein. Die Steuer-
einheit kann derart ausgebildet sein, dass sie in Abhan-
gigkeit von Sensorsignalen der Positionserfassungsein-
heit ein vorgebbares Programm, z.B. ein Steuerpro-
gramm ausfiihrt. Das vorgebbare Programm kann Ein-
stellungsmaoglichkeiten fiir den Bewegungsablauf des
Stellarms aufweisen.

[0028] Nach einer moglichen Weiterbildung kann der
Mébelbeschlag eine Entkopplungseinheit zum Abkop-
peln des Elektromotors der Antriebseinheit vom Aus-
gangselement, wenn die Sensorwelle in einer der End-
positionen angeordnetiist. Die Entkopplungseinheit kann
den Elektromotor vom Ausgangselement abkoppeln,
wenn die Sensorwelle in einer der Endpositionen ange-
ordnet ist. Die Entkoppelungseinheit kann in Drehmo-
mentflussrichtung zwischen dem Antriebsrad und dem
Ausgangselement angeordnet sein. Die Entkopplungs-
einheit kann derart ausgebildet sein, dass das Aus-
gangselement unabhangig von dem Drehmoment des
Elektromotors und/oder des Antriebsrades um die Dreh-
achse drehbar ist. Durch die Entkopplungseinheit kén-
nen das Ausgangselement und der damit verbundene
Stellarm manuell, ohne Beschadigung der Antriebsein-
heit verstellt werden. Dartber hinaus erméglicht die Ent-
kopplungseinheit in Verbindung mit der drehmomentbe-
grenzenden Kupplung der Positionserfassungseinheit
auf einfache Weise eine schnelles Anlernen der End-
positionen der Sensorwelle sowie damit auch der Offen-
stellung und der SchlieRstellung des Stellarms.

[0029] Gemal einer moglichen Weiterbildung kann
die Antriebseinheit ein Planetengetriebe mit einem mit
dem Elektromotor, insbesondere dem Antriebsrad, ver-
bindbaren Eingangselement, dem Ausgangselement
zum Ubertragen des Drehmoments auf den Stellarm,
Planetenradern zum Ubertragen des Drehmoments
von dem Eingangselement auf das Ausgangselement
und einem festsetzbaren Stitzelement aufweisen. Das
Antriebsrad kann das Drehmoment des Elektromotors
auf das Planetengetriebe Ubertragen. Unter einem Pla-
netengetriebe, auch Umlaufgetriebe genannt, wird ein
Getriebe mit mehreren Zahnradern verstanden. Das
Planetengetriebe weist das Eingangselement, das Aus-
gangselement, das Stitzelementund mehrere Planeten-
rader auf. Darliber hinaus kann das Planetengetriebe
koaxial zu dem Antriebsrad angeordnet sein. Das Ein-
gangselement, das Ausgangselement und/oder das
Stutzelement kénnen als Zahnrader ausgebildet sein.
Ubliche Bauteile eines Planetengetriebes sind ein Son-
nenrad, ein Hohlrad und ein Steg, auch Planetentrager
genannt, an dem die Planetentrager drehbar gelagert
sind.

[0030] Das Eingangselement ist ein Bauteil oder eine
Baueinheit des Planetengetriebes, das mit dem An-
triebsrad in Eingriff bringbar ist, um das Drehmoment
das Antriebsrades auf das Planetengetriebe zu Gbertra-
gen. Von dem Eingangselement kann das Drehmoment
Uber die Planetenrader auf das Ausgangselement tber-
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tragen werden. Das Stiitzelement kann die Ubersetzung
der Drehzahl von dem Eingangselement auf das Aus-
gangselement beeinflussen. Uber das Ausgangsele-
ment ist die Antriebseinheit mit dem Stellarm des Mdbel-
beschlags verbindbar. Das Drehmoment des Ausgangs-
elements kann in Abhangigkeit von der Drehrichtung um
die Drehachse die Offnungsbewegung oder die SchlieR-
bewegung des Stellarms zwischen der Schlief3stellung
und der Offenstellung bewirken. Das Ubertragungszahn-
rad kann mit dem Ausgangselement drehmomentiber-
tragend verbunden sein, um das Drehmoment von dem
Ausgangselement auf das Sensorrad zu Ubertragen.
[0031] Das Planetengetriebe kann derart ausgebildet
sein, dass die Drehzahl des Antriebsrads in eine langsa-
mere Drehzahl des Ausgangselements Ubersetzt wird.
Das Stltzelement ist festsetzbar, d.h., dass das Stiitz-
element gegen ein Drehen um die Drehachse festgelegt
werden kann. Um eine Ubersetzung in eine langsamere
Drehzahl zu erzeugen, kann eine der folgenden Ausge-
staltungen fir das Planentengetriebe ausgewahlt wer-
den.

[0032] In einer ersten Ausgestaltung des Planetenge-
triebes kann das festsetzbare Stltzelement als Hohlrad
ausgebildet sein. Das Eingangselement kann ein Son-
nenrad aufweisen und das Ausgangselement kann als
Steg ausgebildet sein.

[0033] In einer moglichen Ausgestaltung des Plane-
tengetriebes kann das festsetzbare Stiitzelement als
Steg ausgebildet sein. Das Eingangselement kann ein
Sonnenrad aufweisen und das Ausgangselement kann
als Hohlrad ausgebildet sein.

[0034] In einer weiteren méglichen Ausgestaltung des
Planetengetriebes kann das festsetzbare Stitzelement
ein Sonnenrad aufweisen. Das Eingangselement kann
als Hohlrad ausgebildet sein und das Ausgangselement
kann als Steg ausgebildet sein.

[0035] Nach einer méglichen Ausgestaltung kann die
Entkopplungseinheit ein Blockierelement aufweisen, das
zumindest mittelbar durch den Elektromotor zwischen
zumindest einer das festsetzbare Stiitzelement gegen
ein Drehen um die Drehachse blockierenden Blockier-
stellung und einer das festsetzbare Stiitzelement zum
Drehen um die Drehachse freigebenden Freigabestel-
lung schaltbar ist.

[0036] Das Blockierelement bezeichnet ein Bauteil,
dass dazu ausgebildet ist, das Stiitzelement des Plane-
tengetriebes in der zumindest einen Blockierstellung
festzusetzen und in der Freigabestellung gegen ein Dre-
hen um die Drehachse freizugeben. Hierzu ist das Block-
ierelement zwischen der Blockierstellung und der Frei-
gabestellung zumindest mittelbar durch den Elektromo-
tor schaltbar. Das Blockierelement kann dazu ausge-
bildet sein, dass Stitzelement in der Blockierstellung
in eine erste Drehrichtung und/oder eine der ersten Dreh-
richtung entgegengerichteten zweiten Drehrichtung fest-
zusetzen.

[0037] InderBlockierstellungistdas Stlutzelementder-
art mit dem Blockierelement verbunden, dass das Stutz-
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element gegen ein Drehen um die Drehachse gesichert
ist. Die Planetenrader kdnnen in der Blockierstellung an
dem Stiitzelement abrollen und das Drehmoment von
dem Antriebsrad auf das Ausgangselement des Plane-
tengetriebes Ubertragen. Der Stellarm des Mdbelbe-
schlags kann in der Blockierstellung des Blockierele-
ments durch die Antriebseinheit zwischen der Schliel3-
stellung und der Offenstellung verstellbar sein.

[0038] InderFreigabestellung ist das Blockierelement
derart von dem Stiitzelement getrennt, dass das Stiitz-
element um die Drehachse drehbar ist, sodass die Pla-
netenrader nicht an dem Stiitzelement abrollen kénnen.
Das Ausgangselement kann sich in der Freigabestellung
unabhangig von dem Antriebsrad um die Drehachse
drehen. In der Freigabestellung des Blockierelements
kann der Stellarm des Mobelbeschlags durch die An-
triebseinheit nicht zwischen der Schliel3stellung und der
Offenstellung verstellbar sein.

[0039] Das Blockierelement kann insbesondere in Ab-
hangigkeit von der Drehrichtung des Elektromotors, ins-
besondere der ersten oder der zweiten Drehrichtung,
schaltbar sein. Unter mittelbar kann verstanden werden,
dass das Antriebsdrehmoment des Elektromotors das
Schalten des Blockierelements zwischen der zumindest
einen Blockierstellung und der Freigabestellung bewirkt.
Das Blockierelement kann nicht im Drehmomentfluss
vom Elektromotor zu dem Ausgangselement des Plane-
tengetriebes angeordnet sein. Insbesondere kann das
Schalten des Blockierelements von dem Drehmoment-
fluss entkoppelt sein, um den Verschleild des Blockiere-
lements zu reduzieren. Beispielsweise kann das Block-
ierelement mittelbar oder alternativ unmittelbar mit dem
Antriebsrad in Verbindung stehen, um in Abhangigkeit
von der Drehrichtung des Antriebsrades zwischen der
zumindest einen Blockierstellung oder einer der ersten
Drehrichtung zugeordneten ersten Blockierstellung und
einer der zweiten Drehrichtung zugeordneten zweiten
Blockierstellung sowie der Freigabestellung geschaltet
zuwerden. Das Blockierelement kann derart ausgebildet
sein, dass in der Blockierstellung ein Drehen des Stiitz-
elements entgegen der der Blockierstellung zugeordne-
ten Drehrichtung verhindert ist, wobei ein Drehen des
Stutzelements in Richtung der zugeordneten Drehrich-
tung moglich ist.

[0040] Ferner kann die Steuereinheit in Abhangigkeit
von der durch die Positionserfassungseinheit erfassten
Position des Antriebsrads und/oder des Stellarms die
Verstellung des Blockierelements in der Offenstellung
oder der Schlie3stellung des Stellarms von der Blockier-
stellung in die Freigabestellung steuern. Insbesondere
kann mittels der Positionserfassungseinheit die Freiga-
bestellung angelernt werden. Zum Anlernen der Frei-
gabestellung kann der Stellarm des Mdbelbeschlags
nach der Montage des Mdbelbeschlags an einem Mébel
zunachst manuell in die Offenstellung oder Schliel3stel-
lung verstellt werden. Durch die Bewegung des Stellarms
wird das Ausgangselement des Planetengetriebes und
das damit antriebsverbundene Sensorrad gedreht. Die

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Uber die Kupplung mit dem Sensorrad verbundene Sen-
sorwelle dreht um die Sensorachse bis einer der Endan-
schldge an dem Gegenanschlag anliegt und der Reib-
schluss zwischen dem Kopplungsabschnitt und dem
Verbindungsabschnitt gelést wird. In der Offenstellung
ist der erste Endschlag in Kontakt mit dem Gegenan-
schlag. Die erste Endposition der Sensorwelle kann mit-
tels der Steuereinheit der Offenstellung zugeordnet wer-
den. In analogerweise kénnen die Schlielstellung ange-
lernt werden und die zweite Endposition der Sensorwelle
der SchlieRstellung zugeordnet werden.

[0041] Der Erfindung betrifft weiter eine Positionser-
fassungseinheit fiir einen, insbesondere vorstehend be-
schriebenen, Mdbelbeschlag mit einer um eine Sensor-
achse drehbar gelagerten Sensorwelle und einem mit
einem Ausgangselement einer Antriebseinheit antriebs-
verbindbaren Sensorrad zum Drehen der Sensorwelle.
Die Sensorwelle weist zumindest einen Endanschlag
zum Begrenzen der Drehbewegung bis zu einer End-
position der Sensorwelle auf und das Sensorrad ist Uiber
eine drehmomentbegrenzende Kupplung mit der Sen-
sorwelle gekoppelt. Die Positionserfassungseinheit kann
wie vorstehend beschrieben ausgebildet sein.

[0042] Fernerbetrifftdie Erfindung ein Mobel miteinem
bewegbaren Mdbelteil und einem mit dem Mdbelteil ge-
lenkig verbundenen Mébelbeschlag. Der Mébelbeschlag
kann wie vorstehend beschrieben ausgebildet sein. Das
Maobel kann beispielsweise ein Oberschrank fir die Ki-
che sein. Das bewegbare Mdbelteil kann beispielsweise
eine Klappe, insbesondere eine Faltklappe mit einem
unteren und einem oberen Klappenelement sein.
[0043] Ein Ausflihrungsbeispiel der Erfindung ist nach-
stehend mit Bezug auf die Zeichnungen erlautert. In den
Zeichnungen zeigen in schematischer Darstellung:
Figur 1 eine perspektivische Ansicht auf einen erfin-
dungsgemalien Mdobbelbeschlag mit einer
Antriebseinheit,

Figur 2 eine perspektivische Ansicht auf die An-
triebseinheit des Mébelbeschlags von Figur
1,

Figur 3 eine weitere perspektivische Ansicht auf die
Antriebseinheit von Figur 1 und 2 ohne
Gehauseoberteil,

Figur 4 eine perspektivische Ansicht auf ein Plane-
tengetriebe der Antriebseinheit von Figur 1
bis 3;

Figur 5 eine weitere perspektivische Ansicht auf die
Antriebseinheit von Figur 1 bis 4 ohne
Gehauseunterteil,

Figur 6 eine perspektivische Ansicht auf die An-
triebseinheit von Figur 1 bis 5 mit einer Posi-
tionserfassungseinheit ohne Sensorrad,
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Figur 7 eine perspektivische Ansicht auf die Posi-
tionserfassungseinheit der Antriebseinheit
von Figur 1 bis 6 mit einem Sensorrad und

einer Sensorwelle,

eine Draufsicht auf das Sensorrad der Posi-
tionserfassungseinheit von Figur 7,

Figur 8

einen Querschnitt durch das Sensorrad ent-
lang der Linie A-A von Figur 8,

Figur 9

Figur 10  eine Detailansicht B des Sensorrads von Fi-

gur 9,
Figur 11 eine perspektivische Ansicht auf eine Sen-
sorwelle der Positionserfassungseinheit
von Figur 5 bis 7,
Figur 12  eine Seitenansicht auf ein Mdbel mit dem
Mébelbeschlag von Figur 1.

[0044] In Figur 1 ist ein M&belbeschlag 1 mit einem
Stellarm 2 und einer Antriebseinheit 3 zum Verstellen des
Stellarms 2 zwischen einer Offenstellung und einer
Schlief3stellung gezeigt. Die Antriebseinheit 3 weist,
wie in Figur 2 bis 6 dargestellt, einen Elektromotor 4
und ein von dem Elektromotor 4 um eine Drehachse D
angetriebenes Antriebsrad 5 auf. Weiter weist die An-
triebseinheit 3 ein Planetengetriebe 6, eine Steuereinheit
7 und ein Gehause 8 mit einem Gehauseunterteil 46 und
einem Gehauseoberteil 47 auf.

[0045] Der Elektromotor 4 ist mittelbar tber eine An-
triebswelle 9 und ein zusatzliches Zahnrad 10 mit dem
Antriebsrad 5 verbunden. Das Antriebsrad 5 ist von dem
Elektromotor 4 angetrieben und dreht sich in Abhangig-
keit von der Drehrichtung der Antriebswelle 9 des Elekt-
romotors 4 in eine erste oder eine zweite Drehrichtung
um die Drehachse D.

[0046] Das Planetengetriecbe 6 weist, wie in Figur 4
dargestellt, ein Eingangselement 11, ein Ausgangsele-
ment 12 und ein Stiitzelement 13 sowie drei Planeten-
rader 14 auf. Weiter ist das Planetengetriebe 6 koaxial zu
dem Antriebsrad 5 angeordnet. Das Planetengetriebe 6
ist derart ausgebildet, dass die Drehzahl des Antriebs-
rads 5 in eine langsamere Drehzahl des Ausgangsele-
ments 12 Ubersetzt wird. Das Stiitzelement 13 ist gegen
ein Drehen um die Drehachse D festsetzbar. Um eine
Ubersetzung in eine langsamere Drehzahl zu erzeugen,
sind hier beispielsweise das festsetzbare Stiitzelement
als Hohlrad 13 und das Ausgangselement als Steg 12
ausgebildet. Das Eingangselement 11 weist ein Sonnen-
rad 51 auf. Das Drehmoment des Stegs 12 kann in
Abhangigkeit von der Drehrichtung um die Drehachse
D eine Offnungsbewegung oder eine SchlieRbewegung
des Stellarms 2 zwischen der SchlieRstellung und der
Offenstellung bewirken.

[0047] Die Antriebseinheit 1 weist weiter eine Entkop-
pelungseinheit 50 mit einem Blockierelement 15 und
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einer Betatigungseinheit 16 zum Schalten des Block-
ierelements 15 auf. Das Blockierelement 15 ist zumin-
dest mittelbar durch den Elektromotor 4 zwischen einer,
wie in Figur 3, 5 und 6 dargestellten, Freigabestellung
und zumindest einer Blockierstellung schaltbar. Hierzu
steht das Blockierelement 15 Uber die Betatigungsein-
heit 16 mittelbar mit dem Antriebsrad 5 in Verbindung.
[0048] Die Antriebseinheit 3 weist, wie in Figur 5 bis 11
schematisch gezeigt, eine Positionserfassungseinheit
17 mit einer Sensorwelle 18 und einem Sensorrad 19
auf. Die Sensorwelle 18 ist um eine Sensorachse S
drehbar an der Steuereinheit 7 gelagert. Das Sensorrad
19 ist iiber ein Ubertragungszahnrad 45 mit dem Steg 12
antriebsverbunden. Das Ubertragungszahnrad 45 ist
formschliissig mitdem Steg 12 drehmomentiibertragend
verbunden. Die Sensorachse S ist parallel zu der Dreh-
achse D angeordnet.

[0049] Die Sensorwelle 18 weist zwei Endanschlage
20, 21 zum Begrenzen der Drehbewegung bis zu der
Offenstellung oder der Schlie3stellung des Stellarms 2
zugeordneten Endpositionen der Sensorwelle 18 auf.
Ein erster Endanschlag 20 ist der Offenstellung zuge-
ordnet und ein zweiter Endanschlag 21 ist der Schliel3-
stellung des Stellarms 2 zugeordnet.

[0050] Die Sensorwelle 18 weist einenends einen
Formschlussabschnitt 22 zur Lagerung an der Steuer-
einheit 7 auf. Anderenends ist die Sensorwelle 18 Uber
eine drehmomentbegrenzende Kupplung 23 mit dem
Sensorrad 19 gekoppelt. Der Formschlussabschnitt 22
ist in Form einer Abflachung einer Mantelflache 24 der
Sensorwelle 18 ausgebildet.

[0051] Weiter weist die Sensorwelle 18 einen Kopp-
lungsabschnitt 25 auf, der zur Ausbildung der Kupplung
23 mit einem Verbindungsabschnitt 26 des Sensorrads
19 reibgekoppelt ist. Der Kopplungsabschnitt 25 und der
Verbindungsabschnitt 26 sind derart reibgekoppelt, dass
das Sensorrad 19 beim Anliegen eines der Endanschla-
ge 20, 21 der Sensorwelle 18 an einem Gegenanschlag
27 der Antriebseinheit 3 relativ zur Sensorwelle 18 um die
Sensorachse S drehbarist. Der Gegenanschlag 27 istan
dem Gehauseunterteil 46 der Antriebseinheit 3 und senk-
recht zu der Sensorachse S angeordnet.

[0052] Das Sensorrad 19 weist eine Durchgangsoff-
nung 28 zur Aufnahme des Kopplungsabschnitts 25 der
Sensorwelle 18 auf. Die Durchgangsoéffnung 28 ist ko-
axial zu der Sensorachse S ausgebildet und weist senk-
recht zu der Sensorachse S einen kreisférmigen Quer-
schnitt 29 auf.

[0053] Der Verbindungsabschnitt 26 des Sensorrads
19 weist von einer Innenumfangsflache 30 der Durch-
gangso6ffnung 28 vorstehende Koppelvorspriinge 31 auf,
die auf einer AuRenumfangsflache 32 der Sensorwelle
18 reibschlissig vorgespannt sitzen. Die Koppelvor-
spriinge 31 sind als Auswdlbung der Innenumfangsfla-
che 30 ausgebildet. Ein Radius R1 der Aufienumfang-
flache 32 ist groRer als der kleinste radiale Abstand R2
des Koppelvorsprungs 31 zu der Sensorachse S. Drei
Koppelvorspringe 31 sind in Umfangsrichtung zu der
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Sensorachse S verteilt an dem Sensorrad 19 ausge-
bildet.

[0054] Die Koppelvorspriinge 31 sind Giber ringférmige
Fuhrungsabschnitte 48 miteinander verbunden. An der
AuRenumfangsflache 32 des Kopplungsabschnitts 25 ist
eine um die Sensorachse S umlaufende Ringnut 49 zur
Aufnahme der Fihrungsabschnitte 48 ausgebildet, um
das Sensorrad 19 und die Sensorwelle 18 gegen ein
axiales Verstellen zueinander entlang der Sensorachse
S zu sichern.

[0055] Die Sensorwelle 18 weist eine senkrecht zur
Sensorachse S angeordnete Drehplatte 33 auf. Die End-
anschlage 20, 21 sind als Radialflachen an einem in
radialer Richtung zu der Sensorachse S vorstehenden
Vorsprung 34 der Drehplatte 33 ausgebildet.

[0056] Die Drehplatte 33 ist endseitig an einem zylin-
derférmigen Schaft 35 der Sensorwelle 18 angeordnet
und einstlickig mit dem Schaft 35 ausgebildet. Der Kopp-
lungsabschnitt 25 ist an die Drehplatte 33 angrenzend
ausgebildet an dem Schaft 35 ausgebildet und weist
einen groReren Querschnitt als der Schaft 35 auf. Die
Drehplatte 33 weist senkrecht zu der Sensorachse S
einen hier beispielsweise kreisformigen Querschnitt auf.
[0057] Ferner weist die Drehplatte 33 eine Gleitflache
36 und eine im Abstand von der Gleitflache 36 ange-
ordnete AuBenflache 37 auf. Das Sensorrad 19 liegt an
der Gleitflache 36 an.

[0058] InFigur12istein Mdbel 38 mit einem bewegba-
ren Mobelteil 39 und dem mit dem Mdbelteil 39 gelenkig
verbundenen Mébelbeschlag 1 gezeigt. Das Mdbel 38 ist
hier beispielsweise ein Oberschrank fiir die Kiiche. Der
Mébelbeschlag 1 ist mit einem Basiselement 40 mit einer
Seitenwand 41 eines Mdbelkorpus 42 verbunden. Das
bewegbare Mobelteil 39, hier beispielsweise eine Klap-
pe, ist dazu vorgesehen, einen Innenraum 43 des Mobel-
korpus 42 in der SchlieRstellung zu verschlieRen. In der
Offenstellung ist der Stellarm 2 derart angeordnet, dass
die Klappe 39 eine Offnung 44 des Innenraums 43 frei-
gibt.

[0059] Zum Verstellen des Stellarms 2 zwischen der
Schlief3stellung und der Offenstellung kann der Elektro-
motor 4 das Antriebsrad 5 der Antriebseinheit 3 antrei-
ben. Uber das Antriebsrad 6 wird das Eingangselement
11 mit dem Sonnenrad 51 angetrieben. Das Drehmo-
ment kann Uber die Planetenrader 14 von dem Sonnen-
rad 51 auf den Steg 12 Gibertragen werden, wobei mittels
des festsetzbaren Hohlrads 13 und den Planetenradern
14 die Drehzahl des Antriebsrades 5 auf eine langsame-
re Drehzahl des Stegs 12 reduziert wird. Durch eine
Verbindung des Stegs 12 mit dem Stellarm 2 des Mobel-
beschlags 1 kann das Drehmoment von dem Steg 12 auf
den Stellarm 2 Ubertragen werden, um diesen zwischen
der SchlieBstellung und der Offenstellung zu verstellen.
[0060] Durch das Blockierelement 15 der Entkop-
plungseinheit 50 kann das Hohlrad 13 festgesetzt oder
freigegeben werden, sodass das Ein- und/oder Auskop-
peln des Elektromotors 2 von dem Steg 15 des Planeten-
getriebes 6 ermoglicht wird.
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[0061] Die Steuereinheit 7 steuert in Abhangigkeit von
der durch die Positionserfassungseinheit 17 erfassten
Position des Ausgangselements 12 und dadurch auch
des Stellarms 2 die Verstellung des Blockierelements 15
in der Offenstellung oder der SchlieRstellung des Stel-
larms von der Blockerstellung in die Freigabestellung.
[0062] Zum Anlernen der Freigabestellung wird der
Stellarm 2 des Mdbelbeschlags 1 nach der Montage
des Mdbelbeschlags 1 an dem Mdébel 38 zunachst ma-
nuell in die, wie in Figur 12 gezeigte, Offenstellung oder
die SchlieRstellung verstellt. Durch die Bewegung des
Stellarms 2 werden der Steg 12, das Ubertragungszahn-
rad 45 und das damit verbundene Sensorrad 19 gedreht.
Die Uber die Kupplung 23 mit dem Sensorrad 19 ver-
bundene Sensorwelle 18 dreht um die Sensorachse S,
bis der erste Endanschlag 20 an dem Gegenanschlag 27
anliegt und der Reibschluss zwischen dem Kopplungs-
abschnitt 25 und dem Verbindungsabschnitt 26 geldst
wird. Die erste Endposition der Sensorwelle 18 wird
mittels der Steuereinheit 7 der Offenstellung zugeordnet.
In analogerweise wird die SchlieRstellung angelernt und
der zweiten Endposition zugeordnet.

[0063] In der Offenstellung oder der Schlie3stellung
des Stellarms 2 kann daraufhin das Blockierelement 15
durch die Steuereinheit 7 in Abhangigkeit von der erfass-
ten Endposition der Sensorwelle 18 der Positionserfas-
sungseinheit von der Freigabestellung in die Blockier-
stellung geschaltet werden. Hierzu wird die Betatigungs-
einheit 16 durch eine Verbindung mit dem Antriebsrad 3
mittels des Drehmoments des Elektromotors 4 angetrie-
ben.

[0064] Alle in Verbindung mit einzelnen Ausfuhrungs-
formen der Erfindung erlauterten Merkmale kdnnen in
unterschiedlicher Kombination fir den Mébelbeschlag 1,
die Positionserfassungseinheit 17 oder das Md&bel 38
vorgesehen sein, um deren vorteilhafte Wirkungen zu
realisieren, auch wenn diese zu unterschiedlichen Aus-
fuhrungsformen beschrieben worden sind. Beispielswei-
se kann das Blockierelement 15 in zwei Blockierstellun-
gen verstellt werden, wobei diese jeweils der Offnungs-
bewegung oder der SchlieRbewegung zugeordnet sein
kénnen.

Bezugszeichenliste
[0065]

Mébelbeschlag
Stellarm
Antriebseinheit
Elektromotor
Antriebsrad
Planetengetriebe
Steuereinheit
Gehause
Antriebswelle

0 Zahnrad

1  Eingangselement

= 2 OO NOOOOPR~WOWN =
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12 Ausgangselement (Steg)
13  Stitzelement (Hohlrad)
14 Planetenrad

15  Blockierelement

16  Betéatigungseinheit

17  Positionserfassungseinheit
18  Sensorwelle

19  Sensorrad

20  erster Endanschlag

21  zweiter Endanschlag
22 Formschlussabschnitt
23 Kupplung

24  Mantelflache

25  Kopplungsabschnitt

26  Verbindungsabschnitt
27  Gegenanschlag

28  Durchgangsoéffnung

29  Querschnitt der Durchgangso6ffnung
30 Innenumfangsflache

31 Koppelvorsprung

32  AuBlenumfangsflache
33  Drehplatte

34  Vorsprung

35 Schaft

36 Gleitflache

37  AuBenflache

38  Mobel

39  Mobelteil

40 Basiselement

41  Seitenwand

42  Mobelkorpus

43  Innenraum

44  Offnung

45  Ubertragungszahnrad
46  Gehauseunterteil

47  Gehauseoberteil

48  Fldhrungsabschnitt

49  Ringnut

50 Entkoppelungseinheit
51  Sonnenrad

D Drehachse

R1  Radius der AuRenumfangsflache
R2  Radialabstand

S Sensorachse

ST  Stellachse

Patentanspriiche

1. Modbelbeschlag zum gelenkigen Verbinden eines
bewegbaren Mdébelteils mit einem Mébelkorpus, um-
fassend

- einen Stellarm (2), der zwischen einer Offen-
stellung und einer Schliel3stellung schwenkbar
ist,

- eine Antriebseinheit (3) zum Verstellen des
Stellarms (2) zwischen der SchlieRstellung
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und der Offenstellung mit einem Elektromotor
(4) und einem von dem Elektromotor (4) um eine
Drehachse (D) angetriebenen Ausgangsele-
ment (12) zum Verstellen des Stellarms (2), und
- eine Positionserfassungseinheit (17) mit einer
um eine Sensorachse (S) drehbar gelagerten
Sensorwelle (18) und einem zumindest mittel-
bar mit dem Ausgangselement (12) antriebsver-
bundenen Sensorrad (19) zum Drehen der Sen-
sorwelle (18),

dadurch gekennzeichnet,

dass die Sensorwelle (18) zumindest einen Endan-
schlag (20, 21) zum Begrenzen der Drehbewegung
bis zu einer der Offenstellung oder der Schliefstel-
lung des Stellarms (2) zugeordneten Endposition
der Sensorwelle (18) aufweist und dass das Sensor-
rad (19) Gber eine drehmomentbegrenzende Kupp-
lung (23) mit der Sensorwelle (18) gekoppelt ist.

Mébelbeschlag nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Sensorwelle (18) zwei Endanschlage (20,
21) aufweist, wobei ein erster Endanschlag (20) der
Offenstellung und ein zweiter Endanschlag (21) der
Schlief3stellung des Stellarms (2) zugeordnet sind.

Mébelbeschlag nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Sensorwelle (18) einen Kopplungsab-
schnitt (25) aufweist, der zur Ausbildung der dreh-
momentbegrenzenden Kupplung (23) mit einem
Verbindungsabschnitt (26) des Sensorrades (19)
reibgekoppelt ist.

Mébelbeschlag nach Anspruch 3,

dadurch gekennzeichnet,

dass der Kopplungsabschnitt (25) und der Verbin-
dungsabschnitt (26) derart reibgekoppelt sind, dass
das Sensorrad (19) beim Anliegen eines der End-
anschlage (20, 21) der Sensorwelle (18) an einem
Gegenanschlag (27) der Antriebseinheit (3) relativ
zur Sensorwelle (18) um die Sensorachse (S) dreh-
bar ist.

Mébelbeschlag nach Anspruch 3 oder 4,
dadurch gekennzeichnet,

dass das Sensorrad (19) eine Durchgangsoff-
nung (28) zur Aufnahme des Kopplungsab-
schnitts (25) der Sensorwelle (18) aufweist, wo-
bei

der Verbindungsabschnitt (26) oder der Kopp-
lungsabschnitt (25) vorstehende Koppelvor-
spriinge (31) aufweist, die auf einer Auflenum-
fangsflache (32) der Sensorwelle (18) odereiner
Innenumfangsflache (30) des Sensorrads (19)
reibschllissig vorgespannt sitzen.
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Maobelbeschlag nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet,

dass die Sensorwelle (18) eine senkrecht zur Sen-
sorachse (S) angeordnete Drehplatte (33) aufweist,
wobei der zumindest eine Endanschlag (20,21) zum
Erfassen der Endposition der Sensorwelle (18) an
der Drehplatte (33) ausgebildet ist.

Mdbelbeschlag nach einem der Anspriche 1 bis 6,
gekennzeichnet durch eine mit der Positionserfas-
sungseinheit (17), insbesondere der Sensorwelle
(18) verbundene Steuereinheit (7) zum Steuern
des Elektromotors (4) in Abhangigkeit von der Posi-
tion des Stellarms (2).

Mébelbeschlag nach einem der Anspriiche 1 bis 7,
gekennzeichnet durch eine Entkopplungseinheit
(50) zum Abkoppeln des Elektromotors (4) der An-
triebseinheit (3) vom Ausgangselement (12), wenn
die Sensorwelle (18) in einer der Endpositionen an-
geordnet ist.

Mébelbeschlag nach einem der Anspriiche 1 bis 8,
dadurch gekennzeichnet,

dass die Antriebseinheit (3) ein Planetengetrie-
be (6) mit

- einem mit dem Elektromotor (4), insbe-
sondere dem Antriebsrad (3), verbindbaren
Eingangselement (11),

- dem Ausgangselement (12) zum Ubertra-
gendes Drehmoments auf den Stellarm (2),
- Planetenradern (14) zum Ubertragen des
Drehmoments von dem Eingangselement
(11) auf das Ausgangselement (12) und

- einem festsetzbaren Stitzelement (13)

aufweist.

10. Moébelbeschlag nach Anspruch 8 und 9,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Entkopplungseinheit (50) ein Blockier-
element (15) aufweist, das zumindest mittelbar
durch den Elektromotor (4) zwischen

- zumindest einer das festsetzbare Stiitz-
element (13) gegen ein Drehen um die
Drehachse (D) blockierenden Blockierstel-
lung und

- einer das festsetzbare Stutzelement (13)
zum Drehen um die Drehachse (D) freigeb-
enden Freigabestellung

schaltbar ist.

11. Mébbelbeschlag nach Anspruch 9 oder 10,
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dadurch gekennzeichnet,

dass das Eingangselement (11) ein Sonnenrad
(51) aufweist, und

dass das Ausgangselement als die Planeten-
rader (14) tragender Steg (12) und das festsetz-
bare Stiitzelement als Hohlrad (13) ausgebildet
sind.

12. Positionserfassungseinheit fiir einen Mdbelbe-

schlag nach einem der Anspruche 1 bis 11, mit einer
um eine Sensorachse (S) drehbar gelagerten Sen-
sorwelle (18) und einem mit einem Ausgangsele-
ment (12) einer Antriebseinheit (3) antriebsverbind-
baren Sensorrad (19) zum Drehen der Sensorwelle
(18),

dadurch gekennzeichnet,

dass die Sensorwelle (18) zumindest einen
Endanschlag (20, 21) zum Begrenzen der Dreh-
bewegung bis zu einer Endposition der Sensor-
welle (18) aufweist und

dass das Sensorrad (19) Uber eine drehmo-
mentbegrenzende Kupplung (23) mit der Sen-
sorwelle (18) gekoppelt ist.

13. Mdbel mit

- einem bewegbaren Mdbelteil (39) und

- einem mit dem Médbelteil (39) gelenkig ver-
bundenen Mobelbeschlag (1) nach einem der
Anspruche 1 bis 11.
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