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(54) ACCESSOIRE POUR LEVAGE DE CHARGE D’UN ENGIN ET ENSEMBLE COMPRENANT UN
TEL ACCESSOIRE

(57) L’invention concerne un accessoire (1) solida-
risable à un coupleur (22) rotatif équipant l’extrémité du
bras (21) de levage d’un engin (20) de manutention de
charge.

Ledit accessoire (1) comprend un corps (2) cylin-

drique, un lien (3) positionnable à l’état enroulé autour
du corps (2) cylindrique et un système (4) d’attache
pour une solidarisation de l’accessoire (1) au coupleur
(22), ledit système (4) d’attache étant disposé à une
extrémité du corps (2) cylindrique.
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Description

[0001] La présente invention concerne un accessoire
solidarisable à un coupleur rotatif équipant l’extrémité
du bras de levage d’un engin de manutention de
charge et un ensemble comprenant un tel accessoire.
[0002] Il existe de nombreuses situations dans le do-
maine de la construction et des travaux publics où il est
nécessaire de descendre à des profondeurs importan-
tes pour faire des travaux de levage de charge. Jusqu’à
présent, la solution consiste à engager l’extrémité du
bras de levage, équipée par exemple d’un crochet ou
d’un organe de préhension équivalent, dans le trou réa-
lisé jusqu’à atteindre, avec le crochet, la charge à éle-
ver. Cette mise en œuvre oblige à pratiquer un trou de
dimension importante pour pouvoir y accueillir le bras
de levage. Cette solution n’est pas satisfaisante. En
variante, il peut être fait appel à une grue ce qui engen-
dre des coûts de transport et de mise en œuvre élevés.
[0003] Des bras de levage équipés à leur extrémité
d’un treuil sont connus comme l’illustre en particulier le
document US6494437.
[0004] Un but de l’invention est de proposer une so-
lution permettant de surmonter les inconvénients préci-
tés.
[0005] A cet effet, l’invention a pour objet un acces-
soire solidarisable à un coupleur rotatif équipant l’extré-
mité du bras de levage d’un engin de manutention de
charge, caractérisé en ce que ledit accessoire
comprend un corps cylindrique, un lien positionnable à
l’état enroulé autour du corps cylindrique et un système
d’attache pour une solidarisation de l’accessoire au
coupleur, ledit système d’attache étant disposé à une
extrémité du corps cylindrique. Le système d’attache
est disposé à une extrémité du corps cylindrique pour
permettre, à l’état solidarisé du corps de l’accessoire
au coupleur par son système d’attache, un entraîne-
ment en rotation du corps de l’accessoire par le cou-
pleur dans le sens d’un enroulement ou d’un déroule-
ment du lien du corps de l’accessoire. L’idée de coupler
un accessoire, comprenant un lien stocké à l’état en-
roulé, à l’extrémité d’un bras de levage pré‑ équipé
d’un coupleur rotatif permet un entraînement aisé en
rotation de l’accessoire en vue d’un enroulement /dé-
roulement aisé du lien qui peut assurer le levage de
charge indépendamment du bras de levage.
[0006] L’idée d’associer un accessoire, qui comprend
un corps cylindrique support d’un lien enroulé au moins
partiellement autour dudit corps, à un coupleur rotatif
qui prééquipe un grand nombre d’engins de manuten-
tion à bras, permet d’utiliser la rotation du coupleur
pour entraîner en rotation le corps cylindrique en vue
d’un enroulement ou un déroulement du lien du corps.
Il en résulte un coût réduit de l’opération de levage tout
en permettant, grâce à la présence du lien, le levage
d’une charge située à une profondeur importante d’ex-
cavation.
[0007] Le bras peut permettre un positionnement ini-

tial optimal de l’accessoire, puis le coupleur prend le
relais par le déroulement du lien de la longueur souhai-
tée. Ce lien est généralement équipé, à son extrémité,
d’un organe de saisie d’une charge, tel qu’un crochet
ou équivalent.
[0008] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
corps est délimité par une paroi latérale périphérique,
l’accessoire comprend deux flasques disposés l’un, à
une extrémité du corps cylindrique, l’autre, à l’autre des
extrémités du corps cylindrique, chaque flasque pré-
sentant une face interne tournée vers le corps et une
face externe opposée, la face externe de l’un des flas-
ques étant munie du système d’attache. Le système
d’attache est ainsi aisément accessible à l’aide du bras
de levage prééquipé du coupleur sans que le conduc-
teur de l’engin n’ait à descendre de son engin lors des
opérations de couplage/désaccouplage de l’accessoire
au coupleur du bras de levage lorsque le coupleur et
l’accessoire sont équipés d’un dispositif d’attache ra-
pide.
[0009] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
flasque opposé à celui équipé du système d’attache est
couplé de manière amovible au corps. Ce flasque amo-
vible constitue une pièce d’usure qu’il est aisé de chan-
ger en raison de son amovibilité. Ce flasque est le plus
exposé au risque d’endommagement lors de la mani-
pulation de l’accessoire avec le bras de levage. Son
amovibilité permet même de réaliser ce flasque sous
forme de pièce d’usure.
[0010] Selon un mode de réalisation de l’invention,
chaque flasque est un flasque circulaire et le flasque
opposé à celui équipé du système d’attache est évidé
centralement. Il en résulte un allégement du poids de
l’accessoire.
[0011] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
système d’attache comprend deux barres parallèles
couplées au flasque, à écartement du flasque. Ainsi,
un espace libre est ménagé entre les flasques et les
barres.
[0012] Selon un mode de réalisation de l’invention,
les barres sont reliées entre elles par deux traverses
couplées chacune au flasque. Les traverses assurent
la liaison des barres au flasque.
[0013] Selon un mode de réalisation de l’invention,
chaque traverse se présente sous forme d’une lame
maintenue à l’état dressé orthogonalement au plan du
flasque par l’intermédiaire de raidisseurs. De préfé-
rence, ces raidisseurs se présentent sous forme d’é-
querres ou de goussets couplés respectivement au
flasque et à une traverse.
[0014] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
corps est muni intérieurement d’une zone de couplage
du lien au corps.
[0015] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
zone de couplage est formée par une plaque fixée en
porte-à-faux à l’intérieur du corps, cette plaque présen-
tant un orifice traversant. Il suffit d’accrocher une extré-
mité du lien au niveau de cet orifice traversant pour
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éviter un déroulement complet du lien.
[0016] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
corps est muni d’au moins une ouverture, dite radiale,
traversante pour la traversée du corps par le lien avant
enroulement autour dudit corps. Le lien fixé à l’une de
ses extrémités à l’intérieur du corps peut, par son autre
extrémité, traverser le corps via l’ouverture radiale tra-
versante avant d’être enroulé au moins partiellement
autour dudit corps.
[0017] L’invention a encore pour objet un ensemble
comprenant un engin de manutention de charge
comprenant un bras de levage équipé à son extrémité
d’un coupleur et un accessoire solidarisable audit cou-
pleur, caractérisé en ce que ledit accessoire comprend
un corps cylindrique, un lien positionnable à l’état en-
roulé autour du corps cylindrique et un système d’atta-
che pour une solidarisation de l’accessoire au coupleur,
ledit système d’attache étant disposé à une extrémité
du corps cylindrique et en ce que le corps de l’acces-
soire est, à l’état solidarisé au coupleur par son sys-
tème d’attache, configuré pour être entraîné en rotation
par le coupleur dans le sens d’un enroulement ou d’un
déroulement du lien du corps de l’accessoire.
[0018] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’accessoire est conforme à celui décrit ci-dessus.
[0019] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
coupleur est équipé d’organes d’attache aptes à coo-
pérer avec le système d’attache de l’accessoire, lesdits
organes d’attache et le système d’attache étant confi-
gurés pour former un dispositif d’attache rapide.

Brève description des dessins

[0020] L’invention sera bien comprise à la lecture de
la description suivante d’exemples de réalisation, en
référence aux dessins annexés dans lesquels :

[Fig. 1] représente une vue de côté d’un ensemble
conforme à l’invention à l’état solidarisé de l’acces-
soire au coupleur du bras de levage ;

[Fig. 2] représente une vue partielle en coupe d’un
ensemble conforme à l’invention à l’état solidarisé
de l’accessoire au coupleur du bras de levage as-
socié à une vue de détail de la partie coupleur/ac-
cessoire ;

[Fig. 3] représente une vue partiellement en per-
spective d’un accessoire, le lien ayant été omis ;

[Fig. 4] représente une vue partielle en perspective
d’un accessoire à l’état démonté de l’un des flas-
ques, le lien ayant été à nouveau omis pour des
raisons de clarté ;

[Fig. 5] représente une vue partielle en perspective
de l’intérieur du corps d’un accessoire conforme à
l’invention.

[0021] Comme mentionné ci-dessus, l’accessoire 1,
objet de l’invention et représenté à la figure 3, est plus
particulièrement destiné à être solidarisé à un coupleur
22 rotatif équipant l’extrémité du bras 21 de levage d’un
engin 20 de manutention de charge.
[0022] Pour former un ensemble, tel qu’illustré aux
figures 1 et 2, un tel engin 20 de manutention
comprend un châssis équipé d’organes de déplace-
ment au sol, tels que des roues et des chenilles, et le
bras 21 de levage est porté par le châssis. Ce bras 21
de levage peut être réalisé en une ou plusieurs sec-
tions articulées, et est apte, en général, pour au moins
une section du bras, à exercer un mouvement de le-
vage ou d’abaissement de ladite section de bras par
déplacement à pivotement autour d’un axe, dit horizon-
tal, parallèle au plan d’appui au sol de l’engin 20 de
manutention de charge.
[0023] L’extrémité libre du bras est équipée d’un cou-
pleur 22 rotatif. Ce coupleur 22 peut se présenter sous
forme d’un bloc dont au moins une partie est rotative.
La partie non rotative du bloc peut être couplée de
manière articulée au bras de levage par une ou plu-
sieurs liaisons pivot d’axe horizontal pour faire varier
l’inclinaison du coupleur par rapport au bras de levage
indépendamment du mouvement de rotation de la par-
tie rotative du coupleur 22.
[0024] Un tel coupleur 22 est connu à ceux versés
dans cet art et est appelé par exemple « tiltrotator ».
Ce coupleur peut être assimilé au poignet d’une main
avec une partie rotative du coupleur pouvant effectuer
plusieurs tours de rotation sur elle-même. Cette partie
rotative est équipée d’organes d’attache 23. Ces orga-
nes d’attache 23 peuvent prendre par exemple la forme
de crochets pivotables déplaçables à pivotement, de
préférence au moins via des vérins pour un déplace-
ment commandé du pivotement des crochets à partir
de la cabine de l’engin. Ces organes d’attache 23 peu-
vent également, en variante ou en complément, être
chargés par ressort. Selon leur conception, un déver-
rouillage ou un verrouillage manuel peut être néces-
saire.
[0025] L’accessoire 1, solidarisable au coupleur 22
pour un entraînement en rotation de l’accessoire 1,
comprend quant à lui un corps 2 cylindrique, de préfé-
rence en métal, délimité par une paroi latérale 5 péri-
phérique. L’accessoire 1 comprend encore un lien, tel
qu’un câble ou une chaîne, positionnable, à l’état en-
roulé autour du corps 2 cylindrique, en particulier au-
tour de la paroi 5 latérale périphérique du corps 2. Le
lien 3 est donc stockable sur le corps 2 cylindrique à
l’état au moins partiellement enroulé autour du corps 2.
L’accessoire 1 comprend également un système 4 d’at-
tache pour une solidarisation de l’accessoire 1 au cou-
pleur 22. Le système 4 d’attache est disposé à une
extrémité du corps 2 cylindrique. Le système 4 d’atta-
che est configuré pour permettre, à l’état solidarisé du
corps de l’accessoire au coupleur par son système
d’attache, un entraînement en rotation du corps de l’ac-
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cessoire par le coupleur dans le sens d’un enroulement
ou d’un déroulement du lien du corps de l’accessoire.
[0026] Le corps 2 cylindrique, qui se développe lon-
gitudinalement depuis une extrémité en direction de
l’extrémité opposée dudit corps, est équipé à chacune
de ses extrémités d’un flasque 6. Chaque flasque 6
présente une face interne 7 tournée vers le corps 2 et
une face externe 8 opposée. La face externe 8 de l’un
des flasques 6 est munie du système 4 d’attache.
[0027] Le système 4 d’attache est donc disposé à
une extrémité du corps 2 cylindrique. Dans l’exemple
représenté à la figure 3, le système 4 d’attache
comprend deux barres 9 parallèles couplées au flasque
6 à écartement du flasque 6 pour ménager un espace
libre entre une partie de la barre et le flasque en vue
d’une venue en prise d’un crochet du coupleur avec
une barre du système 4 d’attache. Cette venue en prise
s’opère lorsque le coupleur est positionné au contact
du système 4 d’attache.
[0028] Pour assurer un maintien du système 4 d’atta-
che au corps 2 de l’accessoire 1, les barres 9 sont
reliées entre elles par deux traverses 10 couplées cha-
cune au flasque 6. Chaque traverse 10 se présente
sous forme d’une lame maintenue à l’état dressé ortho-
gonalement au plan du flasque 6 par l’intermédiaire de
raidisseurs 11. Ces raidisseurs 11 se présentent ici
sous forme d’équerre dont une branche prend appui
sur la traverse 10 et l’autre sur la face externe 8 du
flasque 6. Ces raidisseurs sont généralement en métal
et la fixation s’opère par soudure.
[0029] Dans l’exemple représenté aux figures 3 à 5,
chaque flasque 6 est un flasque circulaire et le flasque,
opposé à celui équipé du système 4 d’attache, est
évidé centralement. Ce flasque 6, opposé à celui
équipé du système 4 d’attache, est couplé de manière
amovible au corps 2. La fixation s’opère par vissage et
le flasque peut ainsi être remplacé lorsqu’il est usé.
[0030] Le corps 2 est quant à lui un corps creux. Ce
corps 2 creux est muni intérieurement d’une zone 12
de couplage du lien 3 au corps 2 comme cela est vi-
sible à la figure 5. La zone 12 de couplage est formée
par une plaque 13 fixée en porte-à-faux à l’intérieur du
corps 2 à la paroi 5 latérale périphérique dudit corps 2.
Cette plaque 13 présente un orifice 14 traversant pour
la fixation du lien 3 au corps 2. Le corps 2 est muni d’au
moins une ouverture 15 dite radiale traversante pour la
traversée du corps 2 par le lien 3 avant enroulement
autour dudit corps 2. Ainsi, le lien 3, une fois fixé à
l’intérieur du corps 2, peut être sorti du corps 2 à tra-
vers une ouverture 15 radiale traversante avant d’être
enroulé au moins partiellement autour du corps 2.
[0031] L’extrémité du lien disposée à l’extérieur du
corps est munie d’un organe, tel qu’un crochet, de sai-
sie d’une charge pour un levage de la charge.
[0032] En pratique, il suffit donc, une fois l’accessoire
1 couplé au coupleur 22 rotatif par le système 4 d’atta-
che de l’accessoire 1 et les organes 23 d’attache du
coupleur 22 rotatif, d’entraîner en rotation la partie rota-

tive du coupleur 22 pour provoquer un enroulement ou
un déroulement du lien 3 autour du corps 2 de l’acces-
soire 1 selon le sens de rotation du corps 2.
[0033] Ainsi, il suffit de positionner le bras de levage
de l’engin 20 de manutention, prééquipé du coupleur
22 rotatif, au-dessus de l’excavation, puis de dérouler
le lien 3 par entraînement en rotation de la partie rota-
tive du coupleur 22 et de l’accessoire 1 pour pouvoir
aller saisir une charge au fond de l’excavation.

Revendications

1. Accessoire (1) solidarisable à un coupleur (22) ro-
tatif équipant l’extrémité du bras (21) de levage
d’un engin (20) de manutention de charge, carac-
térisé en ce que ledit accessoire (1) comprend un
corps (2) cylindrique, un lien (3) positionnable à
l’état enroulé autour du corps (2) cylindrique et un
système (4) d’attache pour une solidarisation de
l’accessoire (1) au coupleur (22), ledit système (4)
d’attache étant disposé à une extrémité du corps
(2) cylindrique.

2. Accessoire (1) selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que le corps (2) est délimité par une
paroi (5) latérale périphérique, en ce que l’acces-
soire (1) comprend deux flasques (6) disposés l’un,
à une extrémité du corps (2) cylindrique, l’autre, à
l’autre des extrémités du corps (2) cylindrique,
chaque flasque (6) présentant une face interne (7)
tournée vers le corps (2) et une face externe (8)
opposée, la face externe (8) de l’un des flasques
(6) étant munie du système (4) d’attache.

3. Accessoire (1) selon la revendication 2, caracté-
risé en ce que le flasque (6) opposé à celui équipé
du système (4) d’attache est couplé de manière
amovible au corps (2).

4. Accessoire (1) selon l’une des revendications 2 ou
3, caractérisé en ce que chaque flasque (6) est
un flasque circulaire et en ce que le flasque op-
posé à celui équipé du système (4) d’attache est
évidé centralement.

5. Accessoire (1) selon l’une des revendications 2 à
4, caractérisé en ce que le système (4) d’attache
comprend deux barres (9) parallèles couplées au
flasque (6), à écartement du flasque (6).

6. Accessoire (1) selon la revendication 5, caracté-
risé en ce que les barres (9) sont reliées entre
elles par deux traverses (10) couplées chacune au
flasque (6).

7. Accessoire (1) selon la revendication 6, caracté-
risé en ce que chaque traverse (10) se présente
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sous forme d’une lame maintenue à l’état dressé
orthogonalement au plan du flasque (6) par l’inter-
médiaire de raidisseurs (11).

8. Accessoire (1) selon l’une des revendications 1 à
7, caractérisé en ce que le corps (2) est muni
intérieurement d’une zone (12) de couplage du lien
(3) au corps (2).

9. Accessoire (1) selon la revendication 8, caracté-
risé en ce que la zone (12) de couplage est for-
mée par une plaque (13) fixée en porte-à-faux à
l’intérieur du corps (2), cette plaque (13) présen-
tant un orifice (14) traversant.

10. Accessoire (1) selon l’une des revendications 1 à
9, caractérisé en ce que le corps (2) est muni d’au
moins une ouverture (15), dite radiale, traversante
pour la traversée du corps (2) par le lien (3) avant
enroulement autour dudit corps (2).

11. Ensemble comprenant un engin (20) de manuten-
tion de charge comprenant un bras (21) de levage
équipé à son extrémité d’un coupleur (22) et un
accessoire (1) solidarisable audit coupleur (22),
caractérisé en ce que ledit accessoire (1)
comprend un corps (2) cylindrique, un lien (3) posi-
tionnable à l’état enroulé autour du corps (2) cylin-
drique et un système (4) d’attache pour une solida-
risation de l’accessoire (1) au coupleur (22), ledit
système (4) d’attache étant disposé à une extré-
mité du corps (2) cylindrique et en ce que le corps
(2) de l’accessoire (1) est, à l’état solidarisé au
coupleur (22) par son système d’attache (4), confi-
guré pour être entraîné en rotation par le coupleur
(22) dans le sens d’un enroulement ou d’un dérou-
lement du lien (3) du corps de l’accessoire (1).

12. Ensemble selon la revendication 11, caractérisé
en ce que l’accessoire (1) est conforme à l’une
des revendications 2 à 10.

13. Ensemble selon l’une des revendications 11 ou 12,
caractérisé en ce que le coupleur (22) est équipé
d’organes d’attache (23) aptes à coopérer avec le
système (4) d’attache de l’accessoire (1), lesdits
organes d’attache (23) et le système (4) d’attache
étant configurés pour former un dispositif d’attache
rapide.
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